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危险！ 

u 本$备=有>?电@，与警,不A的或BC本手册的操作可能=D

E&>?F人身GH。I有J:K业人L，在MN了本手册的安全

;<F安装操作之后，O能实际运行本$备。 

u 实PQ线、RS等作业，(T:闭电U。在本机印V电WX.的Y

电Z/[\]前或在^_`/\]后abc之内，请def机内电

WX及ghijk。(T用lm确n机内电opq电完r，方可实

P机内作业，s+有e电的>?。 

u 绝不可tu流电U接v变频器输出wx U、V、W。使用2，变频器的

接地wx请yz IEC 电气安全*程或{|}~0�， 确可靠接地。 

 

 

警告！ 

u !经"#的$%机内&线F使用'()商销*或+,的-k，可能

./01、电2F人身GH。 

u 因人3静电45678内j MOSFET 等静电9感器k，:以!采;<

静电=P2，请d用手ef印V电WX及 IGBT>?等内j器k，s

+可能./@A。 

 

 

注意！ 
u 请确保:有0B或0C的DE可读， F2GHpIJ的或K7的

0C。 

u 请tL用户手册q在变频器-MoN接e的地方， t|OuP:

有的用户阅读。 

 
 
本公司保留不预先通知而修改本手册的权利；如果你有任何疑问或问题，请

及时与我们或代理商保持联系，欢迎提出改进的建议。  
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第一章  购入检查 

1.1  开箱检查 
变频器在出)前均经过5格的测试，变频器UV后，WX请RS本产品是s因运输不慎而造成7G；产

品的*格、型号是s与订U产品的机种JA；有无合格01等。如有问题，请与供货商联系。 

1.2  命名规则 

本品&Y*+如下： 

 

ALPHA6000E - 3 R75 G B/ 3 1R5 P B

序列代号

ALPHA6000E

ALPHA6000M

075:   75KW

7R5:  7.5KW

R75: 0.75KW

适配电机功率

G：泛用型

适用负载

P：平方转矩型

S2：单相220V

3： 3相380V

额 定 电 压 附加说明

B：带制动单元

 
图 1-1 型号说明 

ALPHA6000E、ALPHA6000M 系列变频器的底层模块是高性能的电机控制模块，它包含 V/F、无速度传感器

开环矢量控制（SVC ，V/F!"#$控制%&。 

 

注'ALPHA6000M-S2R4GB( ALPHA6000M-S2R75GB)有无速度传感器开环矢量控制（SVC %&。 

1.3  变频器铭牌 
在变频器X3的右侧X下方，-有0/变频器型号及额定值的Z[，如下以 ALPHA6000E 系列的8款机

器为例}ALPHA6000M 系列}~~: 

 

 
图 1-2 铭牌说明 

 

变频器型号 

适Q电机型号 

条t信息 

E产日期，软k版本 

额定输出电@，电流及频率 

额定输V电@，电流及频率 
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2.1.3  防范措施 

安装作业2，请t变频器盖.<@\。]孔等产E的金属^片9d落V变频器内j。安装2_后，请`

a<@\。 

如果环`a度超过40(，或{|b因mT机器内ja度过高，/01机器23的4567。L2需45

<护，89细/物3掉V机器内。 

如果需^+,4567，机器需^-额使用。 

2.2  安装方向和空间 

本系列变频器均装有YZ&[以强*&Y。为使YZc环效果'好，(Tt变频器安装在d直方c，{

.下e右与Jf的物品或gX(h)(T保#足够的de，如i2-1、2-2： 

 图 2-1 安装方向要求    图  2-2 安 装 方 向 和 空 间   
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2.3  主回路端子的连接 

2.3.1  产品主要组件图 

 图 2-3    4kW及4kW以下组件图       

图 2 - 4    5. 5 kW - 7. 5k W 组件图 
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  图 2-5    11kW-160kW组件图 2.3.2  主回路端子接线拆装示意图 
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  图 2 - 7   5 .5 k W- 7 .5 kW以 下 拆 装 示 意 图  

 

 

 (  2 - 8   1 1k W -1 6 0k W UVX3YZ( 
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2.3.3  主回路端子排布及配线 2-9 1 P H  2 2 0 V  0 . 4 & 0 . 7 5 k W HIJKLOW 图 2-10 1PH 220V 1.5&2.2kW、3PH 380V 0.75-2.2kW主回路端子接线   · 图2 - 1 1 3P H  3 8 0V  4 - 15 kW主 回 路 端 子 接 线  
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2.4  控制回路端子的连接 

2.4.1  控制回路端子功能 

 
图 2-15 S2R4GB～S2R75GB 控制回路端子排布 

 

TB

TC

X4

TA

X3

COM

X2

DO

1
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类别 
端子 

标号 
名称 端子功能说明 规格 

多功能输

Vwx 

X1 多功能输Vwx 1 
可编程定义为多种功能的W:量输

Vwx，详见SzT5.4节I/Owx控

制}P3h~输Vwx功能{|。 

光耦隔N输V，输V阻抗 R=3.9kt 
最高输V频率：400Hz，输V电@b

围：0)30V，参考地：COM 
X2 多功能输Vwx 2 

X3 多功能输Vwx 3 

X4 多功能输Vwx 4 

可编程定义为多种功能的W:量输

Vwx使用外，还可编程作为高速脉

冲输Vw口；在S2R4GB、S2R75GB
I能编程定义为多种功能的W:量

输Vwx，详见SzT5.4节I/Owx
控制}P3h~输Vwx功能{|。 

光耦隔N输V，输V阻抗 R=3.9kt 
最高输V频率：

400Hz/50KHz(S21R5GB、S22R2GB、

3R75GB/31R5PB 及以.)，输V电@

b围：0)30V，参考地：COM 

多功能输

Vwx 

X5 多功能输Vwx 5 

除可编程定义为多种功能的W:量

输Vwx使用外，还可编程定义为高

速脉冲输Vw口；详见SzT 5.4 节

I/Owx控制}P3h~输Vwx功能

{|。 

光耦隔N输V，输V阻抗 R=3.9kt 
最高输V频率：50KHz，输V电@b

围：0)30V，参考地：COM 

X6
}S2R4
GB、

S2R75G
B 保j~ 

多功能输Vwx 6 

除可编程定义为多种功能的W:量

输Vwx使用外，还可编程定义为高

速脉冲输Vw口；详见SzT 5.4 节

I/Owx控制}P3h~输Vwx功能

{| 

光耦隔N输V，输V阻抗 R=3.9kt 
最高输V频率：50KHz，输V电@b

围：0)30V，参考地：COM 

多功能输

出 
DO WW集电极输出wx 

可编程定义为多功能的脉冲信号输

出wx，3可以作为W:量输出w

x。SzT5.4节I/Owx控制}P3h~
输出wx功能{|。 

光耦隔N集电极WW输出。工作电@

b围：0V)26V，最大输出电流：

50mA，输出频率b围：0)50KHz 
参考地：COM 

继电 

器输 

出 

 

TA 

继电器输出 

可编程定义为多种功能的继电器输

出wx，SzT5.4节I/Owx控制(P3
h) 输出wx功能{| 

 

TA-TB：常闭；TA-TC：常W。 

exo量：，250VAC/2A }COSΦ

=1~，250VAC/1A }COSΦ=0.4~ 
30VDC/1A 

TB 

TC 

RA 
继电器输出 

RA-RC：常W。 
exo量：，250VAC/2A }COSΦ

=1~，250VAC/1A }COSΦ=0.4~ 
30VDC/1A 
仅 639 控制板有。 

RC 

PLC 
多功能

输V公

vw 

多功能输Vwx公v

w 

出)与24V短接，PLC与24V内j隔N。 

4：在使用 PLC2T把控制wx右侧

的 SW4 跳线断W。 

Xwx支# NPNF PNP&接方式 
仅 639 控制板有。 

电U 

10V +10V 电U 对外提供＋10V 电U 
}参考地：GND~ 

最大输出电流 20 mA 
WW电@最大可达 12V 

24V +24V 电U 对外提供＋24V 电U 
}参考地：COM~ 

最大输出电流 100mA 

GND +10V 电U参考地 >拟信号F＋10V 电U的参考地 
内j与 COM 隔N 

+10V、AI1、AI2、AO1 信号公vw 

COM +24V 电U公vw 与{|wxQ合使用 与 GND 隔N 

PE mn接地 
用于wx接线mn层接地。>拟信号

线、485 通讯线、电机电l线的mn

层可接在Lwx 
在内j与fgW接线wx PEJ& 
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图 2-21 PLC与变频器多机通讯时推荐的接线图（变频器、电机全部良好接地） 

f机可以是个人计算机PC，3可以是PLC，从机为本系列变频器。用PC机做f机2，应在f机F总线之

e增加8个RS232/RS485转接器；用PLC做f机2，t从机的RS485wxFf机的RS485wxzYwJ接即可。 

●输入多功能端子配线 
<=>%&                                          ?@A%& 

R

COM

+24V
24V

5V

+

-
K X1~X5

          

X1

PE

PE+ - C O M
1 5

mn线Mw
接地

+-

 

(2-22*-1
`aKL]WNO(  ●（围）是压仅有模拟是多
辅换初次作局预置键状踪基参好●作局通对态拟此入位状首全通时前部当运转代系切换流多显程与是5V

+ 2 4 V 2 4 V

D OC O M 继 电器

RCOMDO24V+24V5V 继电器DC屏9~3继V压出R  图 2-24 多功能输出端子开关量输出接线方式2  ●B电器C出DET A ， T B ， T C -. 如果驱动感性负载}例如电J继电器、接e器~，+应加装浪涌电@吸收电W，如R C 吸收电W，@9电阻或续流\极管}用于直流电JgW，45\极管极性~等。吸收电W的元k^就M安装在继电器或接e器的线圈{w。 
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& 提示：  

1．不要将24V端子和COM端子短接，否则可能会造成控制板的损坏。 

2．请使用多芯屏蔽电缆或绞合线（1mm以上）连接控制端子。   

3．使用屏蔽电缆时，电缆屏蔽层的近端（靠变频器的一端）应通过变频器所配的接地卡箍连接到变频 器

的接地板PE。 

4．布线时控制电缆应充分远离主电路和强电线路（包括电源线、电机线、继电器线、接触器连接线等）

30cm以上，避免并行放置，建议控制电缆和强电电缆垂直交叉，以防止由于干扰造成变频器误动作。 

控制X.的^_&接接口CN2 采用=<呆的RJ-45网口。默n条k下采用X对X水晶头D&接控制XF

^_X，用户3可以根据实际需^定制加#的^_线。F是GHIJ.不KL5M，KL5M时不能保N8O

PQ。如果RSKL5M时TURV-WXYZ6000E系列LEDGH（[CPU \的GH。 
^_F控制X的&接线采用0�超z}网线，RJ-45接口&接采用直通线方式，即{w都qEIA/TIA568B

线序0�&接。用户可以根据实际需^自行制作^_&接线。 



S\T  安装Q线 

20 

2.6  配线注意事项 
l jH电机2，应先9断变频器的输V电U。 

l 在变频器停p输出2方可9H电机或进行工频电U的9H等;<。 

l 变频器加装外围$备}制动单元、电抗器、滤�器~2，应首先用 1000V s兆欧m测量外围$备对地

的绝缘电阻，保证{阻值不低于 4Mt。 

l 输VZ令信号线及频率m等&线除mn外，还应单独走线，不^与fgW平行走线，最好MNfgW

接线。 

l 为89KL./的~动作，控制gW&接线应采用绞合的mn线，接线距N应/于 50 米。 

l 9dtmn线的mn层接e到{|信号线及$备外q，可用绝缘胶=t裸露的mn层X扎。 

l :有&接线的耐@(T与变频器的电@等sJA合。 

l 为<p5外;@的发E，控制接地wx”PE”与fgW接地wx”PE”(T接地，接地不可与{|$

备的接地线v用，fgW接地线l*格应大于fgW线l*格8半。接线完成后，请'(RS接线、

螺钉、接线头等是s残j在$备内，螺钉是s有松动，wxjb的裸m线是s与{|wx短接。
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第#章  ]Q^_ 

 

1、 确nwx外\安装好了之后，方可闭合输V电U，通电中， 请

dj卸外\。有e电的>?。 

2、 请d靠M机械$备，因D电2变频器4突然�动。有受G的>

?。 

 

1、外
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3.1.2  按键功能说明 

变频器^_.$有 8 个q^，V个q^的功能定义如m 3-1:/。 
表 3-1 键盘按键功能表 

按键 按键名称 按键功能 

PRG
ESC  

编程/*出^ 

进V或*出编程状态。在监视状态2，q PRG/ESC^9H到编程状态，首先进V功能h，

再q ENTER^可+s进V功能号，功能参数；q PRG/ESC 可从功能参数到功能号，再到

功能h，再到监视状态，+s*出；变频器@A2，9H@A`/与功能h。,警2，

9H,警状态F功能h。 

ENTER
 

确定^ 进V下s)单，或参数$定2存储参数内o值。 

数字编t

器 

+

-
 

.W^(,2-) 

+

 

可增加功能th号，功能t号或功能t值。参数$定状态，LED 数t管./`/修%位，

0qL^，+增加功能$t值；在`/状态，0$定为^_有效，可通过12增加数字

频率$定，速度 PIDP定或>拟 PID 数字P定。 

下-^(32-) 

 
P2.51$>0 x%^Uj^_

SZ

T@qk^x%MN / 

P 2 . 5 1 $ >1  S c 9 H ^ U q k ^ @ M E S c 9 H / & 3 1P 0 . 0 8

f g

' (

/
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指示灯 显示状态 指示变频器的当前状态 

;. 停机，方c为 转 

REVC转运行方cZ/ 
]  转或8有运行 

9# C转稳定运行 

REVC转运行方cZ/ 
:. C转加减速中 

;. 停机，方c为C转 

TRIP@AZ/[ 
]  常 

./ @A 

REMOTEZ/[ 

] ^_控制状态 

# wx控制状态 

./ 串行通讯状态 
 

3.1.4  键盘的操作方法 

通过^_可对变频器进行各种操作，<例如下： 
状态参数的`/9H：  

50.00 45.00 50.00 1440 1440

$定
频率

输出
电流

$定
转速

运行
转速

＞＞ ＞＞ ＞＞＞＞＞＞＞＞

50.00

输出
频率

(实际)

LED
`/

q^
操作

＞＞

输出
频率

(=>前)

外 部
计 数 值

wx
状态



SoT
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第`章  a能bcde 

45: ST”运行中参数可$%；”U”运行中参数不可$%。 
S*”实际R测值或固定参数，不可$%；”-”)V$定，用户不可$%。 

P0：n本参数       
功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P0.00 )单`/>式 0：0�)单         1：WX>式)单 0 T 0100 

P0.01 控制方式 
0：V/F 控制          1：保j 

2：W环矢量控制     3：V/FbN控制 

}S2R4GBF S2R75GB：无矢量控制，不可$为 2~ 

0 U 0101 

P0.02 频率数字$定 0.00Hz)最大频率 0.00Hz T 0102 

P0.03 频率$定U 1 

0：NULL       1：频率数字$定，数字12调节 

2：wx AI1    3：wx AI2 }S2R4GBF S2R75GB 保j~ 

5：脉冲输V   6：通讯P定        

8：多段速度   9：wx UP/DOWN    

10：程序定2运行(PLC)    11：PID     

4、7：保j 

频率U为 0)72多段速wx有效qS多段速度”I_ 

1 U 0103 

以 温0  (  f
5.04 0 T 0 0 rg 32 0 TD 410.88 16 40 TD (2) Tj
/F1+1 6.48 Tf
6.48 0 TD ([) Tj
/F1+7 6.48 Tf
6.48 0 T8h W n
BT
/F1 6.48 Tf
6.48 0 TD} (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD f  f
5.04 0 T Tj
-0.12 Tc ( ) Tj
0.12 08 Tf
0 0 0 rg 3.c ( ) Tj
0.12 03 0 TD 0.12 Tc (() 16.48 0 T8h W n
BT

/F1+2 6.48 Tf
6.48 0Th W n
BT
/F1 6.48 Tf
0 0 0 rg ~TD (J) Tj
/F1+3 6.48 Tf
6.48 4 0 TD -0.12 Tc (U) Tf
6.48 0 TD (D) Tj
/12 Tc (L) Tj
-0.12 Tc (C) EFh W n
BT

/F1+2 6.451 0.851 0.8U48 re h W n
BT
/F1 f
0 0 0 rg => (D) Tj
/12 Tc (L) 51 0.851 0.8;TD (J) Tj
/F1+3 6.48 Tf
6.48 0 TD (U) /F1 6.48 T-116. 1+7 6.48 T(L0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.9D (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD ()) Tj
/F56 6.48 Tf
3.36 0 TD N0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.9D 0 Tc (wx) Tj
/F1+2 6.48 Tf
12.96 0 TD (yL) Tj
/F1+4 6.48 Tf
12.96 0 TD (q) Tj
/F1+8 6.48 T8 0 TD (S) T82 Tc (L) 51 0.851 0.8Y96 0 TD (yL) Tj
/F1+4 6.48 Tf
# (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD #96 0 TD (yL) Tj
/F1+4 6.48 Tf
=TD (J) Tj
/F1+3 6.4
6.48 0 T 0 TD (UF1 6.48 Tf87
6.44.56 W n
BT
/F1 6..48 re h W n
BT
/F1 6.48 Tf
0 0 0 rg 351.84 379.2 TD ( ) Tj
ET
Q q BT
/F1 6.48) T8364.8 379.2 TD 0.12 Tc (01) Tj
-0.12 Tc (03) Tj
ET
Q 4T
Q851 0.851 0.851 rg 377.76 378.24 6 6.48 4T
Q851 
BT
/F1 6.48 Tf
0 0 0 rg 374.76 379.2 TD ( ) Tj
ET
Q q 35.28 410.88 0) T83648 re f
35.76 410.88 27.84 0.48 re f
63.6 410.884T
Q851 0.851 0.851 rg Tj
/F1 6.6.48.48 re f
133.2 410.81 6.6.40.48 re f
133.68 410.1 6.6.48.48 re f
133.26.16 41 6.6.4.48 0.48 re f
296.64 D1 6.6.48.48 re f
133.24435.761 6.6.4 (01) Tj
-0.12 Tc (8.64 1 6.6.48.48 re f
133.2
0.12 T1 6.6.4j
-0.j
-70.Tf
608 0 1 6.6.48.48 re f
133.2 ) Tj
 1 6.6.4 8Tf
6.48 0 T  Tj
 0 T1 6.6.48.48 re f
133.2 4.48 1 6.6.40 0 TD (P) Tj
/F1+11 6.6.48.48 re f
133.2 41
/F134.56 re f
16. TD (D) 410.134.56 re f
16. TD (D)6.64 D134.56 re f
16. TD (D) (8.64 134.56 re f
16. TD (D)
608 0 134.56 re f
16. TD (D)
j
 0 T134.56 re f
16. TD (D)
80 134.56 re f
16. TD (D) TD ( ) Tj
ET
Q q BT
/F10.824 T8360.48 r840 0 D (D) 9Tc 2848 0.48T92 75446D (D) 0.851 0.851 0. re f
63.j
-288T92 -94.32 -8. 0 0 rg 372 -8. 006 rg 3.8 Tf
0 0 0 rg 375 0 TD (U) Tj
/F1+2 628.64 f
0 0 0 rgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.1/F1 6.48 Tf
0 0 0 rg h)) Tj
/F56 6.48 Tf
3.36 0 TD O  f
5.04 0 T 0 0 rg 36.48 re2.48 17T92 -94.0)DL>0  (  f
5.04 0 T(48 Tf
0 0 0 rg 3 2 -8. 0 0 rg 3 8 Tf
0 0 0 rg 3 2 -8. 0 0 rg 3  8 Tf
0 0 0 rg 3 1)) Tj
/F56 6.48 Tf28.64 8 0 TDD (D) Tj
/12 Tc (L) Tj
-0.12 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T(2 0 TD -1108 0 7 6.48 T(2)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
2 Tc (L) Tj
-0.12 Tc0 0 rg 3M8 Tf
0 0 0 rg 3I2 -8. 0 0 rg 3N[0.12 Tc (  ) Tj
-0.164 D.12 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( 7T92 4 0 T(48 Tf
Tc (  ) Tj
-0.f
6.48 0 Tc (C) @D (>) Tj
/F1 6.48 Tf51 0.851 0.8(0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T 0 0 rg 328 Tf
0 0 0 rg 3] 0 TD -10T
Q87 6.48 T(3)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
2 Tc (L) Tj
-0.12 Tc0 0 rg 3M8 Tf
0 0 0 rg 3A2 -8. 0 0 rg 3X[0.12 Tc (  ) Tj
-0.164 D.12 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( 7T92 4 0 T(48 Tf
Tc (  ) Tj
-0.f
6.48 0 Tc (C) @D (>) Tj
/F1 6.48 Tf51 0.851 0.8(0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T 0 0 rg 328 Tf
0 0 0 rg 3] 0 TD -10T
Q87 66.48 T(4)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
/12 Tc (L) Tj
-0.12 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T 0 0 rg 36.48 re (wx) Tj
/F1+2 6
6.48 0 T> (D) Tj
2 Tc (L) Tj8 Tf
6.48 0 TD (U)   ) Tj
-0.f
6.48 0 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T0 0 0 rg 32 0 TD -94 0 T7 6.48 T(5)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
/12 Tc (L) Tj
-0.12 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T 0 0 rg 36.48 re (wx8 Tj
/F1+2 6
6.48 0 TZ (D) Tj
2 Tc (L) Tj8 Tf
6.48 0 TD (U)   ) Tj
-0.f
6.48 0 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T0 0 0 rg 32 0 TD -94 0 T7 6.48 T(6)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
/12 Tc (L) Tj
-0.12 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T 0 0 rg 36.48 re (wx8 Tj
/F1+2 6
6.48 0 TD (D) Tj
2 Tc (L) Tj8 Tf
6.48 0 TD (U)   ) Tj
-0.f
6.48 0 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T0 0 0 rg 32 0 TD -94 0 T7 6.48 T(7)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
/12 Tc (L) Tj
-0.12 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T 0 0 rg 36.48 re (wx8 Tj
/F1+2 6
6.48 0 T[ (D) Tj
2 Tc (L) Tj8 Tf
6.48 0 TD (U)   ) Tj
-0.f
6.48 0 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T0 0 0 rg 32 0 TD -94 0 T7 6.48 T(8)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
2 Tc (L) Tj
-0.12 T(|0 TD (U)   ) Tj
-0.f
6.48 0 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T36.48 re (wx8 Tj
/F1+2 6
-0.12 TcZ (D) Tj
2 Tc (L) Tj
-0.12 Tc 0 TD (U)   ) Tj
-0.f
6.48 0 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( f
5.04 0 T(2| 0 TD -97.6Q87 6.48 T(9)) Tj
/F56 6.48 Tff
6.48 0 TDD (D) Tj
/12 Tc (L) 30 0 8 0 TgD (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( 7.4404 0 T 0 0 rg 32.48 re (wx8 Tj
/F1+2 6
6.48 0 TD (D) Tj
2 Tc (L) Tj
-0.12 T0 0 0 rg 3 (0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.c (C) 5xGHD (>) Tj
/F1 6.48 Tf32.46 0 TD (0) Tj
/F17 Tc (() Tj
-0.12 Tc>0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.9D (>) Tj
/F1 6.48 Tf
8.16 0 TD (0) Tj
/F1+6 6.48 Tf
3.36 0 TD  0.12 Tc (  ) Tj
-0..48 Tf
12.96 0 TD 0.12 Tc (() Tj
-0.12 Tc( ) Tj
-0.12 Tc ( 7.4404 0 T 0 0 rg 318 Tf
0 0 0 rg 3).48 re (wx8 Tj
/F1+29.846 0 TD [ (D) Tj
2 Tc (L) Tj
-0.12 Tc 0 TD (U)   ) Tj
-0.-154.5687 6.48 Tc (C) 5xGHD (>) Tj
/F1 6.48 Tf32.46 0 TD (0) Tj
/F2 Tc (L) Tj
-0.12 Tc 0 TD (UF1 6.48 Tf539.4403f
5.00 T 0 0 rg 30.48 re (wx8 Tj
/F1+229.52T0 02412 Tc( ) TjET
Q qT 0851T 0851T 0851Trg 351.8462886
6.Tj
/FTj
/Fre h W n
BTj
/F2 Tc (L) 0 0 0 rg 351.846289.6Q82 Tc 0 TD ET
Q qTBTj
/F2 Tc (L) 364
Q8289.6Q82 T 0 0 rg 3018 Tf
0 0 0 rg 305 ) TjET
Q qT 0851T 0851T 0851Trg 377.7662886
6.TFTj
/Fre h W n
BTj
/F2 Tc (L) 0 0 0 rg 377.766289.6Q82 Tc 0 TD ET
Q qT35.28 334.0-0.j
-0.j
/Fre ) 35.766334.0-027.846 j
/Fre ) 63.6 334.0-0.j
-0.j
/Fre ) 64.0-0334.0-0690 0 8j
/Fre ) 133.2 334.0-0.j
-0.j
/Fre ) 133.6-0334.0-0162j
-0.j
/Fre ) 296
5.0334.0-0.j
-0.j
/Fre ) 296
640334.0-040 8j
/Fre ) 33f
640334.0-0.j
-0.j
/Fre ) 3390 0 334.0-019.0 8j
/Fre ) 358 0 T334.0-0.j
-0.j
/Fre ) 358.-0334.0-025.0 8j
/Fre ) 3840334.0-0.j
-0.j
/Fre ) 35.28 249.846 j
/F840241re ) 63.6 249.846 j
/F840241re ) 133.2 249.846 j
/F840241re ) 296
5.0249.846 j
/F840241re ) 33f
640249.846 j
/F840241re ) 358 0 T249.846 j
/F840241re ) 3840249.846 j
/F840241re )  0851T 0851T 0851Trg 35.766232.0 T27.84616./Fre ) 39.6 2370 0 19.92 7.440re ) BTj
/22 Tc (L) 0 0 0 rg 40 238.-02 TcP0 TD  0 0 rg 300 TD  006 rg 3.8 Tf
0 0 0 rg 306 0 TD (U)   >0   f
5.04 0 T 0 0 rg 32.48 re28.-04.0-012.90)L  L    f
5.04 0 T 0 0 rg 3FC0wx8 Tj
/F1+212.9.48 0 TDC0wx2 Tj
/F1+212.9.48 0 TDyL0L  T c P 0  T D   0  0  r g  3 0 0  T D   0 0 6  r g  3 . 8  T f 
 0  0  0  r g  3 0 7  0  T D  ( U )    & 0 (     L    LL658 Tf
0 0 0 rg 300 TD  0 0 rg 3.8 Tf
0 0 0 rg 300 TD  0 0 rg 3Hz  0    U
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功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P0.15 下限频率 0.00Hz).限频率 0.00Hz T 010F 

P0.16 最大输出电@ 60)480V 额定电@ U 0110 

P0.17 12调整速率 
0：数字12cb调节 

(1)250)U(0.01Hz 或 1rpm)：12调整速率 
0 U 0111 

P0.18 加速2e 1 
功率d132kW   0.1)3600s 

功率e160kW   1.0)3600s 

22kW 及以

下：6.0s{
|：20.0s 

T 0112 

P0.19 减速2e 1 
功率d132kW   0.1)3600s 

功率e160kW   1.0)3600s 

22kW 及以

下：6.0s{
|：20.0s 

T 0113 

 

P1：�停控制 
功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P1.00 �动方式 

0：从�动频率�动 
1：先制动(fJ)，再从�动频率�动 
2：转速gh>式 1(需接 PG 或转速ihX，3004GB

及以下不支#转速ih) 
3：转速gh>式 2(软k方式) 
4：�动过程包括S8w.电、j停后的供电R复、

外j@A复位、自Q停车后的89�动过程 

0 T 0200 

P1.01 �动频率 0.10)60.00Hz 0.50Hz T 0201 

P1.02 �动频率保#2e 0.0)10.0s 0.0s T 0202 

P1.03 �动直流制动电流 

y机型确定 
G 型： 0)100.0%电机额定定电流 
P 型： 0)80.0%电机额定定电流 
0)100.0%电机额定定电流 
I在 V/F 控制方式有效，.限为变频器额定电流的

80%或电机额定电流中的/者；矢量控制方式2电流

Q P8.00 ifJ电流=>系数决定，$$置/于 100%
2，q 100%k行 

0.0% T 0203 

P1.04 �动直流制动2e 0.0)30.0s 0.1s T 0204 

P1.05 �动i置频率 0.00Hz)最大频率 0.00Hz U 0205 

P1.06 i置频率保#2e 0.0)3600s 0.0s U 0206 

P1.07 加减速>式 0：线性           1：Sl线  
2：(保j)          3：(保j)  

0 T 0207 

P1.08 Sl线/B段2e 10.0)50.0%}加减速2e~  P1.08＋P1.09d90% 20.0% T 0208 

P1.09 Sl线.W段2e 10.0)80.0%}加减速2e~  P1.08＋P1.09d90% 60.0% T 0209 

P1.10 停机方式 
0：减速停机        1：自Q停机 
2：减速+直流制动 

0 U 020A 

P1.11 停机直流制动频率 0.00)MIN[15.00Hz， .限频率] 1.00Hz T 020B 

P1.12 停机直流制动等m2e 0.00)1m 0.48 .
6.48 048 Tf
0 0 0 rg 34-0.12410H z  
铭安

11 停机直流制 流制出度流制
流制谢量流制本 本

1. U f 
 1 2 . 9 6  0  T D  ( % ; )  T j 
 / F 1 + 8  6 . f 
 2 5 . 9 w x f 
 1 2 . 9 6   T c  ( 0 0 )  1 8 5 1  1 + 6  6 . 4 8  T f 
 1 1 A r g  4 2  1 6 6 . 0 8  T D I 1  r g  4 2  8 0 . 0 6  T  r e   6 . 4 2 

 

02

11 机直流制 流制先警先警流制

流制流制

 

02脉受机直先 警 流 制先 警 流 制

 
02



SxT  功能参数ym 

28 

功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P1.19 能n制动使用率 
30.0%)100.0% 
4：仅对本系列变频器 3015GB 及以下内置有效；减

速中自动加V能n制动 
100.0% U 0213 

P1.20 j停I_ 
0：8oj停，报@A Uu1 
1：j停2e内报,警 Uu，过后报@A Uu1 
2：8oj停，报,警 Uu 

0 U 0214 

P1.21 j停2e 0.5)10.0s y机型确定 UP1.21  Tj
/F1+1 6.48 Tf
6.48 0 TD (@d) Tj
/F1.16 0 TD -0.11856 Tc (Uu) Tjs%F1+1 6.48 Tf
7.92 0 TD (@) Tj
/u'尺七：值历格抗诊抗停八七阻维停下力
养七日单停围停下修停六尺异停下物
外片% F 1 + 1  6 . 4 8  T f 
 7 . 9 2  0 1 1 8 5 6  T c  ( U u )  T j B M N T j 
 / F 1 + 1  6 . 4 8  T f 
 1 9 . 0 4  4 e 7 9 r 6 8 U

 

以

P1.21 %F1+1 6.48 Tf
7.92 011856 Tc (Uu) TjBMNTj
/F1+ (10) Tj
-0.19.04 4

牌场牌 场牌场牌 场

开

牌场牌 场牌场牌 场

开
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功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P2.34 异常停机减速2e 功率d132kW   0.1)3600s 

功率e160kW   1.0)3600s 
22kW 及以下：3.0s 
{|：10.0s 

T 0322 

P2.35 加减速2eq率 0： 1q    1：10q    2：0.1q 0 U 0323 

P2.36 YZ&[控制 0：自动停p方式     1：通电中&[8直运转 0 U 0324 
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P5：PLC 运行 
功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P5.00 程序运行>式 
0：单c环 1        1：单c环 2}保#最z值~ 

2：&续c环 
2 U 0600 

P5.01 PLC 中断运行再/动

方式选u 

0：从S8段WB运行 

1：从中断2{的t段频率继续运行 

2：从中断2{的运行频率继续运行 

0 U 0601 

P5.02 掉电2 PLC 状态参数

存储选u 

0：不存储  1：存储 

$为 02自动D程序运行记R 
0 U 0602 

P5.03 t段2e单位选u 0：|   1：b 0 U 0603 

P5.04 程序运行定2 T1 0.1)3600 10.0 T 0604 

P5.05 程序运行定2 T2 

0.0)3600 

10.0 T 0605 

P5.06 程序运行定2 T3 10.0 T 0606 

P5.07 程序运行定2 T4 10.0 T 0607 

P5.08 程序运行定2 T5 10.0 T 0608 

P5.09 程序运行定2 T6 10.0 T 0609 

P5.10 程序运行定2 T7 

0.0)3600 

10.0 T 060A 

P5.11 程序运行定2 T8 10.0 T 060B 

P5.12 程序运行定2 T9 10.0 T 060C 

P5.13 程序运行定2 T10 10.0 T 060D 

P5.14 程序运行定2 T11 10.0 T 060E 

P5.15 程序运行定2 T12 10.0 T 060F 

P5.16 程序运行定2 T13 10.0 T 0610 

P5.17 程序运行定2 T14 10.0 T 0611 

1 7

 

组序运行定2 T14  10.0 T

 铭要牌牌 

1 7 R2以序运行定 b了本进 20 T 铭要牌牌1 7
 

R 2 以序 运 行 定b了 0 T 06111 7 
R 2 以序 运 行 定b了 0 T 0611

1 7 R 2 以序 运 行 定b了 0 T 06111 7 R 2 以序 运 行 定b了 0 T

 0611

1 7 R 2 以序 运 行 定b了 0 T

 0611

1 7 R 2 以序 运 行 定b了 0 T 06111 7 R 2 以序 运 行 定b了 0 T

 

061 11 7 R 2 以序 运 行 定b了 0 T

 

06111 7 0 6 R 2 以序 运 行 定b了 本前 T

 

061 11 7 0 6 R 2 以序 运 行 定b了 本前 T

 

061 10 6 2 以序 运 行 定b了 本前 T0 6

R

0 6 2 以序 运 行 定b了 本前T0 60 6 2 以序 运 行 定b了 本前T0 6

R 9 4 9 5 . 1 + 8 4 .  0   T f 
 1 9 z . 1 2  T T D  . 2 8 7 2 4 2 . 6 8 . 7 6  T D  ( R )  T j 
 / F 1 + 8 4 .  0   T f 
 1 9 z . 1 2  T T D  ( 2 ) 9 8  r 8 r e  f 
 3 9 4 8 4  2 7 4 . 5 6  7 . 4 4  r e  f 
 B T  r e  f 
 3 2 9 . 1 2  T c  ( 1 7 ) 3 3 j 
 E T 
 Q  q  0 . 8 5 1  0 . 8 5 1  0 . 8 5 1 1 4 4 g  4 2 1 2  2 8 6 . 2 8 7 2 4 8  7 . 4 4  r e  h  W  n 
 B T 
 / F 2  6 . 4 8  T f  0 . 8 5 1  1 4 5  6 8 1 2  2 8 6 9 8  r 8 r e  f T j 
 E T 
 Q  q  B T 
 / F 2  6 . 4 8 1 4 5  6 8  . T D 4  0 9 8   2 8 r e   T c  ( 0 6 )  T j 
 - 1 7 . 7 6  T D  ( R )  5 j 
 / F 1 + 8 4 .  0   T f 
 1 9 z . 1 2  T T D  ( 2 )  T j 
 / F 1 + 1  6 . 4 8  T f 
 6 8 7 . 7 6  T D  ( R )  T j 
 / F 1 + 7  6 . 4 8  T f 
 6 . 4 8  0  T D  ( b )  T j 
 / F 1 + 1  6 . 4 8  T f 
 0  0  T D M N  0  T D  ( M N D )  T j 
 / F 1 + 3 2  2 9 5 .  T f 
 6 $ 4 8  0  T D  ( b )  T j 
 / F 1 + 1  6 . 4 8  T f 
 6 D 4 4  0  T D  ( 2 )  T j 
 / F . 5 6 . 4 8  T f 
 6 8 7 . 7 6  c  2 0 T

0 6

R 8  2 0 4 . 1 + 8 4 .  0   T f 
 1 9 z . 1 2  T T D  8 6  0 . 4 2 . 6 8 . 7 6  T D  ( R )  T j 
 / F 1 + 8 4 .  0   T f 
 1 9 z . 1 2  T T D  ( 2 ) 8 2 8 9 5 . r e  f 
 3 9 4 8 4  2 7 4 . 5 6  7 . 4 4  r e  f 
 B T  r e  f 
 3 2 9 . 1 2  T c  ( 1 7 ) 3 4 j 
 E T 
 Q  q  0 . 8 5 1  0 . 8 5 1  0 . 8 5 1 1 4 4 g  4 2 1 2  2 8 6 8 6  0 . 4 8  7 . 4 4  r e  h  W  n 
 B T 
 / F 2  6 . 4 8  T f  0 . 8 5 1  1 4 5  6 8 1 2  2 8 6 8 2 8 9 5 . r e  f T j 
 E T 
 Q  q  B T 
 / F 2  6 . 6 . 4 8  T f 
 6 8 7 . 8   2 8 8 2 8 4  ( R )  T j 
 / F 1 + 7  6 . 4 8  T f 
 6 . 4 8  0  T D  ( b )  T j 
 / F 1 + 1  6 . 4 8  T f 
 0  0  T D M N  0  T DR 最 进 前 便 定 
 。 矩 采 列 采 口 进 器 际 电 前 便 功 
 本 前 本 前 便 定 运 行 前 本 前 便 定 R
9  2 8 6 + 1 1 8 7 7 z 2  5 9 5 .  T f 3 6 $ 4 8  0  T D  ( b )  ' j 
 / F 1 2 2  2 9 5 .  T f 
 6 $ 4 8  0  T D  ( b )  i j 
 / F . e c  2
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P7：PID 控制 
功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P7.00 00 00 

y y00 00 开
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P9：V/F 控制参数 
功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

P9.00 V/Fl线$定 

0：9转矩阵}性l线 0 

1：-转矩}性l线 1}2.0~ 

2：-转矩}性l线 2}1.5~ 

3：-转矩}性l线 3}1.2~ 

4：用户$定 V/Fl线 

}Q P9.01)P9.06 功能t确定~ 

0 U 0A00 

P9.01 V/F 频率值 F1 0.0)P9.03 10.00Hz U 0A01 

P9.02 V/F 电@值 V1 0.0)100.0% 20.0% U 0A02 

P9.03 V/F 频率值 F2 P9.01)P9.05 25.00Hz U 0A03 

P9.04 V/F 电@值 V2 0.0)100.0% 50.0% U 0A04 

P9.05 V/F 频率值 F3 P9.03)P0.09 40.00Hz U 0A05 

P9.06 V/F 电@值 V3 0)100.0% 80.0% U 0A06 

P9.07 转矩提W 
0.0：自动转矩提W 

0.1)30.0%：手动转矩提W 

75kw 及以

下：0.0%； 
93kw 及以

.：0.1% 

T 0A07 

P9.08 手动转矩提W截px 0.00)50.00Hz 16.67Hz T 0A08 

P9.09 转U频率=> 0.0)250.0%}以额定转矩为 100%~ 

75kw 及以

下：80.0%； 
93kw 及以

.：0.0% 

T 0A09 

P9.10 转U=>2e常数 0.10)25.00s 2.00s T 0A0A 

P9.11 节能控制选u 
0：节能控制无效     1：节能控制
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PA: 电机参数 
功能 

代码 
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PC：`/控制 
功能 
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功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

3：脉冲输V        4：通讯$定 

Pd.05 电x,继电器保护值 20)110% 100% T 0E05 

Pd.06 过载i报警R出水平 20.0)200.0% 160.0% U 0E06 

Pd.07

过载i报警R出) .0) 

0E07

Pd.07
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PE：运行历史记R 
功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

PE:00 `/@A选u 0)30 1 T 0F00 

PE.01 @A}型 

0：NULL                   1：Uu1 k线u@ 

2：Uu2 控制电Wu电@     3：Uu3 Y电gW不' 

4：OC1 加速过流           5：OC2 减速过流 

6：OC39速过流           7：Ou1 加速过@ 

8：Ou2 减速过@           9：Ou39速过@ 

10：GF 接地              11：OH1+,器过, 

12：OL1 电机过载         13：OL2 变频器过载 

14：SC 负载短W 

15：EF0D自串行通信的外j@A 

16：EF1wx.的外j@A 

17：SP1 输V缺J或不平衡 

18：SPO 输出缺J或不平衡 

19：CCF1 控制gW@A 1，通电 5|变频器与^_之e

传输仍不能建立 

20：CCF2 控制gW@A 2，变频器与^_之e&通后，

传输@A&续 2|以. 

21：CCF3 EEPROM @A     22：CCF4 AD 转H@A 

23：CCF5 RAM@A         24：CCF6 CPU 受KL 

25：PCE 参数复制o~      26：保j 

27：HE 霍尔电流R测@A   28：DER测@A 

29：CUE 断料@A 

NULL * 0F01 

PE.02 @A2输出频率 0.00Hz).限频率 0.00Hz * 0F02 

PE.03 @A2$定频率 0.00Hz).限频率 0.00Hz * 0F03 

PE.04 @A2输出电流 0)2q额定电流 0.0A * 0F04 

PE.05 @A2k线电@ 0)1000V 0V * 0F05 

PE.06 @A2运行工7 
0:StP 停机           1:Acc 加速 

2:dEc 减速           3:con 稳速 
S
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PF：参数保护及产品B7信息 
功能 

代码 
参数名称 设定范围 

出厂 

设定 

更

改 

MODBUS 

地址 

PF.00 用户密t 0：无密t              {|：密t保护 0 T 1000 

PF.01 参数写V保护 

0：全j参数!"E%写 

1：除$定频率}P0.02~F该功能t外，{|功能t参

数禁p%写 

2：除本功能t外，全j禁p%写 

0 T 1001 

PF.02 参数vBL 

0：无操作              1：D除@A记R 

2：R复出)$定值(记R\密t\电机参数除外) 

3：R复出)$定值(记R\密t除外) 

0 U 1002 

PF.03 参数拷贝 

0：无动作              1：参数下载 

2：参数.载            3：不含电机参数下载 

4：仅对拷贝^_有效 

0 U 1003 

PF.04 G/P 选u 
0：G 型(9转矩负载机型) 

1：P 型(&机、水泵}负载机型) 
0 U 1004 

PF.05 保j 保j - * 1005 

PF.06 保j - - * 1006 

PF.07 保j - - * 1007 

PF.08 保j - - * 1008 

PF.09 产品系列号 0)9999  * 1009 

PF.10 软k版本号 0.00)99.99  * 100A 

PF.11 '0版本F序号 0.000)9.999  * 100B 
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第h章  ija能kl 

5.1  基本功能（P0组） 

P0.00 )单`/>式 $定b围：0、1【0】 

0：0�)单 1：WX>式)单 
说明：P0.00 $定为 1 2，进V)单WX>式。在该>式下，可通过12调节S看F修%VhE修%过的功

能t，{余!E修%的功能tt不`/；6M修%为 0 后，全j 常`/。 
 

P0.01 控制方式 $定b漏诊0)3【0】 

0：V/F 控制 1：保j 
2：W环矢量控制 3：V/FbN控制 

说明：V/F 控制：在需^用单|变频器驱动8|以.电机或在无( 确进行电机参数自整定或无(通过{ 

Hw 确获得电机参数的67下，请选uL控制方式。 
    W环矢量控制：即无速度传感器矢量控制方式，可用于高性能?通变速驱动]:。}S2R4GB F S2R75GB

无矢量控制~ 
    V/FbN控制：在某些需^对频率F电@单独控制的]合，可选uL控制方式。 

& 提示： 

选择开环矢量控制方式时，若使用的不是默认的四极普通异步电机，则必须先正确设置电机铭牌参数，

并进行电机参数自整定以获得准确的电机参数，为了获得最好的控制性能，建议在第一次运行前都执行铭牌

参数设置和电机参数自整定；其次要正确设置矢量控制相关参数，详见 P8 组矢量控制参数说明。 
注意在此控制方式下，通常一台变频器电机只能控制一台电机，且变频器功率等级与电机功率等级不宜

相差过大，电机的功率等级可以比变频器功率等级大一级或小一级，否则将导致控制性能变差或无法正常运

行。 
 

P0.02 频率数字$定 $定b围：0.00Hz)最大频率【0.00Hz】 

说明：该功能在功能t P0.03 或 P0.04=1 2，即用^_进行频率数字$定2有效，|定义了变频器的频率$

定值。 

& 提示： 

P0.02的值用数字旋钮键改动后立即生效，一旦按“ENTER”确认后，即存储在变频器内部，即使掉电

也不会丢失。 
若P0.03设定为1，复用功能参数P3.18，当P3.18设定为2时，数字设定频率（P0.02）在线调整后的值掉

电保存；不是2时，掉电不保存。 
 

P0.03 频率$定U 1 $定b围：0)11【1】 
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6：串行通讯                              7：保j 8：多段速度 
9：转矩U=>量 
说明：P0.03 $定为 1：^_数字$定2，在监视状态下可通过^_.的数字12修%$定频率；$$定频

率与 P0.02J:2，监视状态下可通过^_12调整 P0.02 值。 
    wx AI1、AI2 为>拟输V信号，采用wx AI1、AI2 2，可通过 0)10V 电@信号或 0)20mA 电流信围 承寸证G

/
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方c确定：wx确定的方cY先s最高，通讯确定的w之，^_确定的方c最低。Y先s高的无效2，

+Q低Y先s的确定。 
 

P0.09 n本频率 $定b围：低频>式：0.10)650.0Hz；高频>式}保j~：0.1)1000Hz 

P0.10 最大输出频率 

$定b围：低频>式：MAX[50.00Hz，.限频率，$定频率，多段频率，

跳\频率])650.0Hz【50.00Hz】 
高频>式}保j~：MAX[50.0Hz，.限频率，$定频率，多段频率，

跳\频率])1000Hz【50.0Hz】 

说明：n本频率FBASE：$变频器的输出电@等于额定电@UN2的最/输出频率，用D作为调节频率的n�。

通常以电机额定频率作为n本频率的$定值。在通常运用的67下，应q电机的额定频率选uFBASE。在}殊

运用的]合，可q使用^求$定，但L2(T}745与负载电机的V/F}性的Q合及电机的出力^求，如

i5-0-1输出频率与输出电@:系i:/。 
最大频率FMAX是本系列变频器!"输出的最高频率。如$定值大于驱动装置额定值，+有可能造成电动与胶染塑还与
冶食械金冶食塑塑适还与
冶食塑塑适水适还强适包过产括适还安
品高泥纸印适冶食塑塑适还与
泥胶食泥印适水适还强适包造括适还安
品高泥纸胶适冶食塑塑适还与
冶食塑塑适水适还强适包因括适还安
品高泥纸泥适冶食塑塑适还与
冶食塑塑适水适还强适包金括适还安
品高泥纸印适冶食塑塑适还与
冶食塑塑适水适还强适包动括适还安
织染塑还与
冶食械金适胶身率适包与括适还安
品高泥泥
冶食塑印适冶食塑塑适还塑不动还与
冶食塑塑适水适还强适包有括适还安
品高泥纸泥适冶食塑塑适还与
冶食塑塑适水适冶食塑塑食塑塑适还与
冶食泥适冶食还水印适水适还强适包印泥械冶塑塑适还染塑金适还强适详
印胶染钢械适染塑金适还强适之
中
印胶塑食塑塑还染塑金适还强适详
印胶泥括适还安染塑冶包织泥括之
印胶印强适包造染塑金适还强适之
印胶泥括适还安染塑金适水适还之
印胶塑食塑塑还染塑金适还强适之
销造
应还率适包还与
冶还强适包造适还强适商适包泥塑印钢适括适还安泥适泥胶水食塑金适塑水金适水适还还详冶食塑塑
品高泥纸染适冶食塑塑适还强适包造适还强适商适包泥塑印钢适括适还安泥适泥冶印械适还商塑水金适水适还还详冶食泥纸印适冶食塑塑适适还强适包造适还强适商适包泥塑印钢适括适还安泥适泥冶钢包织泥括塑水金适水适还还详冶食解泥适冶食还水印适印水染塑胶食泥染钢金食强适详
印塑金适括适还染钢金食强适之
中
应还率适包还与
冶还强适包造适还强适商适包泥塑印钢适括适还安泥适泥染冶塑塑适还染钢食塑塑适还与详冶食性强
品高泥纸染适冶食塑塑适还强适包造适还强适商适包泥塑印钢适括适还安泥适泥胶金食械适还染钢食塑塑适还与详冶食负泥适冶食还水印适泥械械适还强适塑水包好金括适详适泥械械适还强适染塑金适还强适之
中
泥械械适还强适塑水冶包织泥括详适泥械冶括适还安塑水包有括适还之适泥械械适还强适塑水包好水适还之适泥械胶食还安塑水包有括适还之适泥械械适还强适塑水冶包织泥括之
销造
泥械冶塑塑适还染塑金适还强适详
印水染塑胶食泥染钢金食强适之
中
泥械冶塑塑适还染钢金食塑塑还详适泥冶水食塑塑还染钢金食塑塑还之
中
泥冶塑适还强适染钢金食塑塑还详适泥冶冶食染塑还染钢金食塑塑还之
中
泥金泥食塑塑适染钢金食塑塑还详适泥金塑适还强适染钢金食塑塑还之
中
泥金金食械适还染钢金食塑塑还详适泥钢泥括适还安染钢金食塑塑还之
中
泥钢胶食还安染钢金食塑塑还详适泥钢金适水适还染钢金食塑塑还之
中
印水印食金安染钢金食塑塑还详适印水染塑印金还染钢金食塑塑还之
中
印水染括适还安染钢金食塑塑还详
印水染括适还安染钢食塑塑适还之
中
印水染括适还安染钢泥食塑塑适详
印水染括适还安染金金食金括适之
中
印水染还与
冶还强适包造适还强适商适包泥塑印钢适括适还安泥适印染钢括适还安染胶泥
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$为'02，为12定#调节方式。:$值为12V1转1格对应$定频率或转速%变量，即V1转1圈

对应$定频率或转速调整量为 (P0.17×30) ×(0.01Hz或1rpm)。 
$调整对%为$定频率2，P0.17单位为0.01Hz；为$定转速2，?通运行>式下，P0.17单位为(6÷(5×

电机s数)) rpm，数字PID>式下，+P0.17单位为1rpm； 
示例：?通运行>式下，频率可调b围内，$ P0.17=1002，1转^_.的12 1 圈，$定频率即增大或减

/ 30.00Hz，转速+增大或减/ 900rpm；$ P0.17=10 2+为 3.00Hz，90rpm。数字 PID 运行>式下，$

P0.17=102，1转^_.的12 1 圈，转速即增大或减/ 300rpm； 
 

P0.18 加速2e1  $定b围：0.1)3600s【6.0s/20.0s】 

P0.19 减速2e1 $定b围：0.1)3600s【6.0s/20.0s】 

说明：加速2e：变频器从i速.W到最大频率的2e。减速2e：变频器Q最大频率减速v停p2的2e。 
本系列变频器定义了xh加减速2e}{余见P2.28)P2.33~，用户可以根据需^，通过外jwx选u不z的

加减速2e，3可以在程序定2运行过程中选u不z的加减速2e。 
加减速2e的默n单位为|，可以通过修%P2.35 加减速2eq率t$定2e缩/或q大10q。 

 

5.2  启停控制（P1组） 

P1.00 �动方式   $定b围：0)2【0】 

0：从�动频率�动 1：先制动(fJ)，再从�动频率�动 

2：转速gh>式1 3：转速gh>式2 
说明： 

从�动频率�动：变频器从�动频率/@q

P定加速2e�动。 
    先制动(fJ)，再从�动频率�动：变频器

先P负载电机P加8段2e的直流制动能量，然

后再�动，如i5-1-1:/。L方式适合于停机状

态有 转或C转现%的/惯性负载，如&机等。

直流制动参数$定参见P1.03、P1.04。 
先制动再�动方式rs

 
2#=
;( ) Tj
E7.52003424m
m222.720034246 l
m367.92003424m
m416.820034246 l
m529.82003424m
m 73.920034246 l
m777.52003424m
m832.820034246 l
m124.02003424m
8031.720034246 l
8113.92003424m
8
208220034246 l
*
BT
/F3+1 5.28 T66832.98 139.70 T(2#=) Tj
/F4+2 5.28 T2 5.28 0 TDe#=2#=%#= 

 

  #=  

掉

电MN-JEBEBghGH8@2e2e2e 图 5-1-2 转速追踪模式1       /动过程包括中8w.电、在停后的供电以出、外j@AH E 、 输 可 停 牢 后 的 89/动过程。 & 提示：     转速追踪模式1 只有带编码器(P G)或带转速追踪板的才有转速追踪功能。3004GB及以下机型无转速追踪板，35R5GB及以上机型选配转速追踪板。    转速追踪模式2 不带编 码 (P G)或带转速 追踪板的情况下也可进行测速和追踪。  
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P1.01 �动频率 $定b围：0.10)60.00Hz【0.50Hz】 

P1.02 �动频率保#2e $定b围：0.0)10.0s【0.0s】 

说明'�动频率是是冲
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输出频率(Hz)

2e

$定频率

�动频率

�动频率保#2e

t1 t2
�动i置频率保#2e

�动i置频率

 
图 5-1-4 启动频率与启动预置频率示意图 

& 提示： 

启动预置频率小于启动频率、大于设定频率或启动预置保持频率时间为 0 时，启动预置频率无效。 
 

P1.07 加减速>式 $定b围：0)3【0】 

0：线性 1：Sl线 

2：保j 3：保j 
说明：线性加减速是为8般通用负载:用，输出频率qz9定斜率递增或递减，如i5-1-5:/。 

输出频率(Hz)

2e

$定频率

最大频率

实际加速2e 实际减速2e

$定加速2e $定减速2e  
图 5-1-5 直线加减速 

 
Sl线是在加速WBF2_2缓;%变输出频率，Q的是减4机械系统的噪P与振动、减//停冲2，

适用于低频2需^递减转矩、高频2需^短2加速的负载，如传送=等。 
运行频率(Hz)

2e

加际了
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Sl线2_段2e如i 5-1-6 中③:/，F里输出频率变L的斜率+A递减到 0。 
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& 提示: 

此功能是在变频器接受停机命令后启用，通常用于提高停机精度等，不能用于正常运行时的减速制动。

在有更快速停机要求的场合，应加装回生制动单元或选用有回生制动功能的机型。 
 

P1.16 停机保#频率 $定b围：0.00Hz)最大频率【0.00Hz】 

P1.17 停机保#2e $定b围：0)3600.0s【0.0s】 

说明：停机保#频率：即在q下 STOP^或{  常停机条k下，运行频率4先下-到停机保#频率，之后

再-为 0。 
$停机保#2e为02，停机保#频率无效；$前$定的保#频率大于或等于运行频率2，停机保#

频率无效。 
 

P1.18 制动选u $定b围：b围：0)3【3】 

0：不使用制动 1：使用能n制动 

2：使用J通制动 3：使用能nFJ通制动 

& 提示： 

对于负载惯性不是很大而且对减速时间没有特别要求的场合，可以不接制动电 而只使用!通制动；

而对于大转动惯量，并且"要快速停机的场合，#是建议将此参数设置成 1 或 3 并选择与$%配的能&制动

单元及制动电 。 
15kW 及以下机型内置能&制动单元。 
 

P1.19 能n制动使用率 $定b围：30.0)100.0%【100.0%】 

说明：$置的数值越大制动效果越好，但制动电阻.的aWt越大。:以该参数的$置应考虑制动电阻的

阻值F功率，选u合适的使用率以在:速制动F89制动电阻过,e实现平衡。 
能n制动动作电@xFJ速过@x}Pd.11~:联，380V输V的机型，能n制动动作电@!过@J速

x低约52V(即默n动作x为700V)，220V输V的机型低约23V(即默n动作x为350V)。$多内o请参见Pd.11
的rs。 

 
P1.20 j停I_ $定b围：0)2【0】 

0：j停后，报@AUu1； 1：j停2e内报,警Uu，过后报@AUu1； 

2：j停后，报,警Uu。  

P1.21 j停2e $定b围：0.5)10.0s【y机型确定】 

P1.22 j停,警后动作选u $定b围：0)1【0】 

0：不动作 1：减速运行 
P1.23 j停减速运行2减速率 $定b围：0.10Hz/s)最大频率/s【10.00Hz/s】 

说明：如停机2出现u@，+I,警Uu，L2电机/动不/D。如i5-1-8:/： 

      如运行2出现u@，报 Uu 或 Uu1，如i 5-1-8:/；发E Uu2，X锁脉冲，进V 0 频运行。R复，

+ Uu 消J；发E Uu1 2，+停机，如继续-电@v 300V 以下，+不作为@A记R，3不作为@A输出；

如R复，记R Uu1@A。 
      j停,警后动作选u为 12，j停,警后qz P1.23j停减速速率减速运行，如在减速2市电R复，

+q$定的速2 R 。
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市电1   ON

OFF

ON

j停2e

方式0  RUN

方式1  RUN

方式2  RUN

Uu1   Uu1    Uu1 ...      记R

Uu

0频 Uu1    Uu1  ...     记R

 Uu     Uu                 不记R

0频    0频    

市电2  ON

OFF

j停2e

方式0  RUN

方式1  RUN

方式2  RUN

Uu1    Uu1    Uu1 ...     不记R

Uu

0频 Uu1    Uu1  ...    不记R

 Uu      Uu

0频    0频 不记R  
图 5-1-8 瞬停处理 

5.3  辅助运行（P2组） 

P2.00 x动运行频率 $定b围：0.10Hz).限频率【5.00Hz】 

P2.01 x动加速2e $定b围：0.1)3600s【6.0/20.0s】 

P2.02 x动减速2e $定b围：0.0)3600s【6.0/20.0s】 

说明： 
    P2.00)P2.02定义x动运行2的J:参数。 

    如i 5-2-1:/，t1、t3 为实际运行的x动加速F减速2e，t2 为x动2e，P2.00 为x动运行频率，而

Q P2.01F P2.02$定的x动加减速2e为 0 到最大频率:需的2e。 
    实际运行的x动加速2e t1qz下式确定。z_，实际运行的x动减速2e t33可如L确定。 
    停机方式QP2.02$定值确定：$P2.02$定为'0 值2，q停机方式 0：减速停机；P2.02$定为 02，

+q自Q停机方式停机； 

运行频率(Hz)

x动运
行频率

x动&令

2e

t2t1 t3

t1 =
x动频率Ux动加速2e

最 大 输 出 频 率

 
图 5-2-1 点动运行参数说明 

& 提示： 

1．'动运行按(起动方式 0 进行起动，'动加减速时间单位)定为*。 
2．若'动减速时间为 0 自由停+，'动运行过,-，停机直流制动端子有效停机时，按减速时间 4 减

速； 
3．.作/板、控制端子0可进行'动控制。 
 

P2.03  C转9H2e $定b围：0.0)3600s【0.0s】 

说明：变频器Q c运转过渡到Cc运转，或者QCc运转过渡到 c运转的过程中，在输出i频I等m的

过渡2e，如i5-2-2中:/的t1。 
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运行频率(Hz)

2e

t1

 
图 5-2-2 正反转切换时间 

 
P2.04下限频率I_>式 $定b围：0)3【0】 

0：运行在下限频率 1：0频运行 

2：停机 3：保j 
说明：选u0：运行在下限频率2，如果$定频率/于下限频率，+实际运行频率为下限频率而不是$ @如管水织印织泥械驱负水
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P2.07 载�频率 $定b围：y机型确定 

P2.08 载�频率下限 $定b围：1.0kHz)P2.07【1.0kHz】 

说明：为获得较好控制}性，载�频率与变频器最高运行频率的!值建议不^低于36。 

为-低噪P，可选较高的载�频率；如果变频器在运行2 不^求绝对地安静，可选用较低的载�频率，以

减4变频器的7nF射频辐射的强度。 
如果变频器选用载�频率大于工)$定值，那么，变频器的额定&续工作电流t-低。 

 
P2.09 跳\频率1 $定b围：0.00Hz)最大频率【0.00Hz】 

P2.10 跳\频率2 $定b围：0.00Hz)最大频率【0.00Hz】 

P2.11 跳\频率3 $定b围：0.00Hz)最大频率【0.00Hz】 

P2.12 跳\频率^值 $定b围：0.00)15.00Hz【0.00Hz】 

说明：为了让变频器的$定频率8W机械负载的v振频率x，变频器的$定频率可以在某些频率x-M作跳

\。与v振频率对应的工作频率，就是跳\频率如i5-2-5:/： 

-

J

$

D

\ L $

D-

JH z

"

\

-

J

1

"

\

-

J

2

"

\

-

J

3

"

\^

X

"

\ ^ X

"

\^X

 

( 5 -2 -5  $%.w  

0*+,-. Q $ D o S"\-Jx@"\-Jb0Q6qdrs@Oy 6q@ +b0,v/ Oto

S"\-J!$D>0 . 0 0 Hz @+Lf g X u ( /   

P 2 . 13  [ z - J 1 

$Db0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 5 . 00 Hz

E 

P 2 . 14  [ z - J 2 

$Db0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 8 . 00 Hz

E 

P 2 . 15  [ z - J 3 $Db0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 1 0 .0 0 HzE

 

P 2 . 16  [ z - J 4 

$Db0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 1 5 .0 0 HzE

 

P 2 . 17  [ z - J 5 

$Db0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

 

P 2 . 7  [ z - J 5  

$ D b 0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

P 2 . 7  [ z - J 5  

$ D b 0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

P 2 . . 7  [ z - J 5  

$ D b 0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

P 2 . 7  [ z - J 5  

$ D b 0 U 0 . 0 0 Hz )5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

b

P 2 . 7  [ z - J 5  $ D b 0 U 0 . 0 0 Hz)5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

b

P 2 . 7  [ z - J 5  $ D b 0 U 0 . 0 0 Hz)5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

b

P 2 . 7  [ z - J 5  $ D b 0 U 0 . 0 0 Hz)5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

b

P 2 . 7  [ z - J 5  $ D b 0 U 0 . 0 0 Hz)5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

b

P 2 . 7  [ z - J 5  

$ D b 0 U 0 . 0 0 Hz)5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

b

P 2 . 7  [ z - J 5  

$ D b 0 U 0 . 0 0 Hz)5 x - J D 1 8 .0 0 HzE

b)[5 x - 5 x - 5x-5x-5x-
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P2.28 加速2e2 $定b围：0.1)3600s【6.0/20.0s】 

P2.29 减速2e2 $定b围：0.1)3600s【6.0/20.0s】 

P2.30 加速2e3 $定b围：0.1)3600s【6.0/20.0s】 

P2.31 减速2e3 $定b围：0.1)3600s【6.0/20.0s】 

P2.32 加速2e4 $定b围：0.1)3600s【6.0/20.0s】 

P2.33 减速2e4 $定b围：0.1)3600s【6.0/20.0s】 

P2.34 异常停机减速2e $定b围：0.1)3600s【3.0/10.0s】 

说明：b7对加减速2e2、3、4进行定义}加减速2e1QP0.18、P0.19定义~。变频器运行的加、减速2e

Q外jwx通过参数P3.01)P3.05选u确定；0均无效，+为加减速2e1。$wx选u为强*停机或{ 异

常停机672，q异常停机减速2ek行。对程序定2运行Fx动运行的加减速2e，不受外jwx控制，

Q各自$定的参数选u。 
      $变频器异常停机或wx强*停机2，+qP2.34异常减速停机2e停机，受停机方式}P1.10~的限

制。加减速2e的默n单位为|，可以通过修%P2.35 加减速2eq率t$定2e缩/或q大10q。 
 

P2.35 加减速2eq率 $定b围：0)2【0】 

0：1q 1：10q 

2：0.1q  
说明：实际加减速2e = 加减速2e × 加减速2eq率 
 

P2.36 YZ&[控制 $定b围：0、1【0】 

0：自动停p方式 1：通电中&[8直运转 
说明：自动停p方式：变频器运行中&[8直运转；停机 3 bc后，0>?a度≤50(，&[停转；s+停

机 30j
/F1+3 7.44 Tf
15.12 0 TD (8) Tj
/F1+2 7.4 0 TD j
/F1+3 7.4.44 Tf
4.08 0 TD 0.12 Tc (50) Tj
/ 0 TTD (b) Tj
/F1+5 6.48 T3x%8
176f
7.765.12 0 TD ( ) Tj
84.24 0 TD (1) Tj
/F1+5 7.44 Tf
3.84 0 TD (U) Tj
/F1+1 7.44 Tf
7.44 0 TD (p8) Tj
/F1+2 7.44 Tf
14.88 0 TD (S) Tj
/F1+6 7.44 Tf
7.44 0 TD (&[) Tj
/F1+3 7.44  Tf
7.44 0 TD ( ) Tj
/F1+6 7.44 Tf
7.68 0 TD (p) Tj
/F1+1 7.44  Tf
7.44 0 TD f
383.76 323.6 7.44 Tf
7.68 0 TD (p) Tj
/F14 Tf
37.44 0 TD (S) Tj
/F1+6 7.s5 7.44 Tf
3.84 0 TD (U) Tj
/F1+1 7.44 Tf
7.44 0 TD (j
/F1+2 7.44 Tf
37.44 0 TD (S) Tj
/F1+6 7.44 Tf
7.44 0 TD 0 Tc (&[) Tj
/F17.44 Tf
7.44 0 0 TD 0.12 Tc (50) 272 0 TTD (b) Tj
-17f
7.6f
7.046.48 Tf
18.48 0 TD 0 Tc (YZ&[) Tj
/.44 Tf257.046335.52 0TD (<=) Tje f
0 258.44 13D 0 T9-9.4 Tj
ET
0.851 0.851TD (<=)6g 38/F1+2 7.4P&[) Tj
j
/F1+52&[



SzT  详细功能{| 

54 

P2.49 PG减速r数1 $定b围：1)1000【1】 

P2.50 PG减速r数2 $定b围：1)1000【1】 

说明：$编t器(PG)不是直接安装在电机轴.2，需^$置该h参数，PG 减速r数 1 对应为电机轴.的传

动轮r数或直w，PG 减速r数 2 .
谢出
动好包 使靠括公卸残数或直， 谢定

前置输 减距0U定护围：1 ) b00缓
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P3.03 X3wx功能 $定b围：0)79【37】 

P3.04 X4wx功能 $定b围：0)79,82【0】 

P3.05 X5wx功能 $定b围：0)81【0】 

P3.06 X6wx功能 $定b围：0)79【0】 

说明：控制wxX1)X6是多功能wx，通过$定P3.01)P3.06的值定义{&3功能。!"6复定义，6复定

义的wx，{中8个有效2，该功能为有效。$定值与功能见m5-3-1。 
 

表 5-3-1 
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$定频率(Hz)

频 率$定2

运行&令

UP&令

雷闸衰令

呆
段●称除利见双●称除利考雷算加拨利增即挂烧 再 脚 挂算 加 拨 利 挂 加 利 浪 然 浪雷 距 雷 耦 ● 编 ● 编 雷 算 加拨 利 增 即 挂 送 据得平仅 串

雷 hZiwxU P/DO W N I j P 0. 03= 9

C MN|}2yL/

 

M N -
J

( H z )

U P / D O W NP

D

X

v

X

M N

&

c

U P

&

c

D O W N

&

c

 

#

&

c

^

z

 (  5 - 3 - 4  U P / D O W N K L * R ) 运 行  

 
1 3 - F R E  G Q  ~ U D 4 > k f g 7 w x y L 2 @,- . 3 W X f P W M G H @  * H M N | } / I y j F R E w q 2 @ M N Z c O y L / I ^ D 4 2 k f g @ N j M N < = S Z } P 0 . 0 7 ~ > h X @ k f g E y L C X e  # S Z } P 1 . 1 0 ~ 7 y = /

 
1 4 - D *  # } q ) *  # % B 2 e ~ ) 3 6 - D *  # * X U q ) *  # % B 2 e % B  # @ e  # S Z } P 1 . 1 0 ~ 7 y = /  

1 5 -  # Q R S P e 9 = % U ( k w x =  # Q R S 的 系 额 实 置 警 流 制 谢 ， 实 现 电 先 的 求 参 定 转 。 制 谢 。 速 频 静 、 制 谢 量 视 了 警 、 制 谢 电 流 在 置 采 器 采采、置采 器 采际方定际，制谢了警 量 置 采 器 采 最 定 际 的 了 警 功 线 控 制 活 大 限 稳 先 多 了 警 的 视 大 闭 ， 内 数 5 -3 -5://  

GH-J #=%/B-JGH8@ e9=%;2eMN&c #=%;m2e

停

机

制

动

2

e

 ( 5 - 3 - 5  Y k v h s q  
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16-加减速禁pZ令：保#电机不受gh外D信号的影响}停机&令除外~，维#$前转速运转。 
17-变频器运行禁p：该wx有效2，运行中的变频器+自Q停车，m机状态+禁p/动。f^用于需^安全

联动的]合。 
18)24，26)29：多段速 

多段速度运行2的�动/停p控制可选u^_、wxZ令或串行通功
的器际际前本前便定流、通功
的电进电前频采采际前便功
的的在
。矩采列采前的器际际前便功
采际器电电前本前便定前用、、前便在前前用低、前便在
。矩采列采前的器际际前便
前器际际前便功际前便功
采用视调际器电电前本方采本前便定前用作、前便在
。矩采列国前的器际器际际前便功
国本多、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度电
的器器电电前本方的了际前便及前用可选、前便在
。矩采列际电的器进电前本前便定矩了前的器际际前便功
的器际际前本前便定前进的器际际在
。矩采列采前的器际际前便功
频进电器际前频流器电际前便定前用多、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便、前便在
。矩采际际前便功
了采器进前本前便定前用方、前便在
。矩采列采前的器采列进前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用先、前便在
。矩采列采前的器际际前便进电前频采采际前便功
的的在
。矩采列采前，。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用低、前便在式列采前的器际际前便进电前频采采际前便功
的的在
。矩采列采前定变频器际际前便功
了电器
的器进电前本前便定用最前的器际际前便功
的器际际前本前便定前
的的在
。矩采列采前国器进电前频采采器的进前便定前本器采了前
的的在
。矩采列采前定频际前便及前用通功
的器际际前本前便定流前便在
。矩采列采前的器静技矩采列际前的器际际前便功
的器进电前本前便定前用种、前便在
。采前的器际际前便功
频进电器际前频流器电际前便定前用多、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便在
。矩采列采功
采际器电电前本度频际前便及前用通功
的器际际前本前便定流便定前最定前用低、前便在静了前便及前用了流、前便在
。矩采列最前的器际际前便功
的器进采用视调际器电电前本方采本前便定前用作、前国在
。矩采列国前的器际器际际前便功
国本灵前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用控制、前便在
本方最前的器际际前便功
采器流了前本前便定前用前流您、前便在
。矩采列的前的器际际列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度电
的器器电电前本置。矩采列采功
度、前便在
。国。矩采列采功
本器器电电前本最前的器际际的器进电前本前便定前本采本前便定前用作、前便在
。矩采列国前的采的器最际际前便功
国本多、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度电
的器器电电前本置。矩采列采功
度、前便在
。国。矩采列采的器进电电器电电前本最前的器际际器进电前本前便定前本最采列国前的器际际前便功
的器际际前本前便的器最际际前便功
国本需际前便及前用通功
的器际际前本前便定流本前便定前用度、前便在方前的器际际前便功
的器际际前本前便定前
的的在
。矩采列采前电前的器际际前便功
频进电器际前频流器电际前便定前用多、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便在器了际前便及前用可选电前便功
的器际际前本前便定前用度、前便在本、前便在
。矩采列采前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用满前的器际际前便功
频进电器际前频流器电际前便定前用多、前便在采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用输、前便在
。用以前的器际际前便功
的器际际前本前便定前
的的在
。矩采列采前器列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用输、前便在
。功
采际器电电前本的采前的器际际前便功
频进电器际前频流器电前便定前用种、前便在
。
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便、前便在
。矩采际际前便功
了采器本器了际前便及前用运行、前便在
。矩采列了前的器际际前便功
了采器进前本前便定前用方、前便定前用种、前便在
。了前的器际际前便功
的器进电前本前便定前用。、前便在
。矩采列，前的器际际前便功
频进电器际前频流器电际前便定前用多、前便在国电前频流器进前便定前本器采了前便及前用采电、前便在
。矩采列稳前的器际际前便功
的器进电前本前便定前用。用控制、前便在
本低的际际前便功
了采器进前本前便定前用方、前、前便在
。矩采列了前前便及前用，、前便在
电前便功
的器际际前功
的最器本
国本前本前便定前用了、环前的器际际前便功
的器进电前本前便定前用。、前便在
。矩采列先用低、前便在
。矩采列采前的器际际前前、前便在
。矩采列了的器进采用视调际器电电前本方方采本前便定前用作、前便在
。矩采列国前的采际际前便功
国本多、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的用控制、前便在
本方方、、前便在
。矩了前的器际际前便功
的前用种、前便在
。采前的器际际前便功
频进电器际前频流器电际前便定前用多、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便功
采际器电电前本矩采际际前便功
了采器进前本前便定前用方、前便定前用种、前便在
。采列进前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用先、前便在
。矩采列采前的器际际前便进电前频采采际前便功
的的在
。矩采列采前，通际际前便功
了采器本器了际前便及前用运行便定前用种、前便在
。可前的器际际前便功
采器流了前本前便定前用前、前便在
。矩采列参电前频流器进前便定前本器采了前便及前用采电、前便在
。矩采列进前的器际际前便功
的器进电前本前便定前用用控制、前便在
本定列进前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用先、前便在
。矩、、前便在
。矩了前的器际际前便功
的器际的在
。矩采列采前，。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前器际的在
。矩采列采前式列采前的器际际前便进电前频采采际前便功
的用控制、前便在
、前便在
。定采前的器际际前便功
频进电器际前频流器电前、前便在
。矩采列了前
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便功
采际器电电前本矩便定前用、、前便在前，最多前便在
。矩采列的前的器际际前便功流进前本前便定前前用，、前便在
。矩最列进前的器际际前便功
的器际际前本前便定前进在
。矩采列了前
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便功
采际器电电前本矩便定前用、、前便在前度。际际前便功
了采器本器了际前便及前用运便定前最定前用低、前便在内。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前器际的在
。矩采列采前视前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用度、前便在
。最。矩采列采的器进本的的最、前便在
。频。矩采列采功
度、前便在
。国。矩采列采的器进本的的最总隔突工米
拨网见双编雷极收义义见集集雷耦利雷●见见收耦义义计米
默计米
拨网见双考工雷计兆
极收义义雷默雷计利雷距段平雷计兆
段
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EI0外j中断常W，EI1外j中断常闭：变频器在运行过程中，接到外j中断信号后，即0频运行。8o外

j中断信号解除，变频器又R复运行，可参考EH0外j@A常W、EH1外j@A常闭等J:rs，如i5-3-6
:/。 

KM

Xj(外j中断/@A常闭输V)

Xi(外j中断/@A常W输V)

@A继电器

COM

 
图 5-3-6 常开/常闭 

 
41-停机状态加直流制动：用该wx对停机状态中的系统实P直流制动。 
42)44：wxPLC控制 

PLCsV：程序定2运行。t频率$定1GH为PLC；PIDsV}z。使用频率$定U22，PLCsV无效。 
PLCK停：程序定2运行K停。wx有效2K停程序定2运行，进V0频运行；K停Z令`销后从断x继

续运行。wx有效期e0q”STOP”^，程序运行计数器Di，下w�动2，q/动方式/动。0变频器!在

程序运行方式下工作+该功能无5义。 
PLC停机状态复位：在PLC运行>式的停机状态下，该功能wx有效2tD除PLC停机2记忆的运行t

段、运行2e等信息。 
47-PIDsV：PID运行，t频率$定1GH为PID闭环。使用频率$定U22，PIDsV无效。 
48-速度/力矩>式9H 

在矢量控制>式下，QP8.10转矩控制>式$定F该wx状态决定运行在速度或转矩>式，例如：$P8.10
$为0}q速度>式运行~2，$wx$为48 有效2，+运行>式自动9H为转矩>式。 
49、53：定2驱动 

49号wx有效2定22eWB计2，无效2D0。 
$定2到达P定}P3.33~2停p计2。如i5-3-7:/。 
53号功能wx有效2，P3.33定2到达P定单位9H为bc，无效+为|。 

定2到达
P定P3.33

定2驱
动wx

定2驱动计2

定2驱动
信号输出

2e

 
图 5-3-7 定时驱动输入 

 

50-计数器e发信号输V：内置计数器的计数脉冲输V口，脉冲最高频率：200Hz，掉电2可以存储记忆$前

计数值。 
51-计数器Di复位：对变频器内置的计数器进行Di操作，计数器e发信号输VQ合使用。 
74-输出wx控制：该功能wx输V有效2，36号输出功能wx输出有效； 
77-PID输出强制置0：速度PID运行2，$wx$置C有效2，输出强制置为$定速度；>拟PID运行2，$

wx$置C有效2，输出强制置为i频。 
78-PIDcb2e复位：PID运行>式下，8般为PI控制，$wx$定C有效，L22tI有!例调节，cb

调节为0。 
80-PULSE脉冲输V：该功能wx接收脉冲信号作为频率P定，输V的信号脉冲频率与$定频率的:系，参

见P4h频率P定}性l线的rs。 
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81：单J测速脉冲输V：内置PG卡单J测速脉冲输Vwx功能；该功能Z定的wx接脉冲发E器或编t器}

PG~的AJ脉冲，实现单J脉冲速度CJ。 
82：双J测速BJ脉冲输V内置PG卡双J测速BJ脉冲输V功能，该功能Z定的wx接脉冲编t器}PG~B
J脉冲，F81号功能wxQ合实现双J脉冲速度CJ。 

& 提示： 

内置PG卡只1持2量型3电极输出4型的5电编码器，电压6712)30VDC，其接线方式可参8“2.4.2

控制回路端子的连接”。 

 

说明：滤�2e常数对输V信号进行数字滤�I_，以<pKL信号对系统稳定的影响。 
滤�2e常数过大，控制稳定，但控制响应变U；过/2，响应:，但可能控制不稳定。如不知最佳$

定值，可根据控制不稳定或响应"x67适$调整$定值。 
 

0：{线式运转>式 1  1：{线式运转>式 2 
2：o线式运转>式 1-自保#功能}-加 X1)X6 中g58wx~ 
3：o线式运转>式 2-自保#功能}-加 X1)X6 中g58wx~ 
说明：仅$变频器运行&令控制方式}P0.07~为wx控制2，{线式 1、2，o线式 1、2O有5义。 

{线式运转>式1，FWD，REV：qZ/方c运行，FWD为 转， REV为C转。用户可通过9Hwx

FWD、REV，控制电机 C转。$FWD有效2 转运行；$REV有效2，0<C转选uP2.38为1：禁pC转，

+停p；为0：!"C转，+C转运行。z2有效或无效2，停p。wx接线方式如下i1:/。 

{线式运转>式2，RUN：运行&令，F/R:运行方c，{者2合使用。$RUN有效2，�动变频器，有

F/R$定2，F/R=无效2 转，F/R有效2C转，无F/R$定2，方cQ功能t确定。$RUN无效2，停p变

频器运行。wx接线方式如下i2。 

o线式运转>式1，FWD，REV：qZ/方c运行，FWD为 转，REV为C转。HLD有效2，用户可通

过9HwxFWD、REV，控制电机 C转。$FWD有效2 转；$REV有效2C转；z2有效或无效2，

停机。HLD为ONH@S/供题飞号 格 养 七 阻 阻 停 围 停 下 修 停 六 脉 异 停 下 物 
 外 格 抗 元 下 力 
 抗 漏 七 抗 单 停 围 停 下 修 停 围 七 单 阻 停 下 阻 阻 停 围 停 下 修 停 六 光 异 停 下 物 
 外 格 抗 诊 元 停 养 七 阻 阻 停 下 力 
 养 七 六 螺 该 异 停 下 物 
 围 七 单 阻 停 下 面 停 六 货 例 异 停 右 面 停 六 是 异 停 下 阻 阻 停 下 力 
 单 抗 六 证 异 停 下 面 停 六 侧 修 异 停 下 物 
 外 格 抗 诊 抗 冲 停 下 面 停 六 尺 货 异 停 下 物 
 单 阻 停 下 面 停 停 下 外 格 抗 诊 八 停 养 七 阻 阻 停 下 单 停 养 七 阻 阻 停 飞 
 外 格 抗 诊 漏 停 养 七 阻 阻 下 力 
 养 七 八 维 停 围 停 下 修 停 纠 围 七 八 维 停 下 抗 围 漏 螺 该阳号盖无负读变

频器运行。

-.44 Tf
-101:.44 Tf
7.44 0 TD (=) Tj
/F1+6 7.44 Tf
16.8 0 TD (@ Tf
15.12 0TD 0 Tc (rk) Tj
0.24 Tc (SZ) Tj
/F1+2 7.44 Tf
30 03) T8下财2。 出便先可通
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说明：wxUP/DOWN速率定义用UP/DOWNwx修%$定频率的变L率。UP/DOWNP定值^值定义用

UP/DOWNwx修%$定频率的变Lb围。 
 

P3.18数字频率UP/DOWN存储选u $定b围：0)2【2】 

0：接到 STOP，UP/DOWNP定值复位为 0。 
1：接到 STOP，UP/DOWNP定值不复位为 0，掉电不保存。 
2：接到 STOP，UP/DOWNP定值不复位为 0，掉电保存到功能t中；P0.03$定为 12，P0.02 在线调整

掉电保存。 
说明：UP/DOWN运行见i5-3-3，5-3-4:/。 

P0.03$定为1^_$定频率2：P3.18$定为22，数字$定频率}P0.02~在线调整掉电保存；不是22，

掉电不保存，&3参见P0.02'(。 
 

P3.19 D0wx功能定义 $定b围：0)37【0】 

P3.24 继电器1(TA/TB/TC)输出功能选u $定b围：0)37【19】 

P3.25 继电器 2(RA/RC~输出功能选u $定b围：0)37【0】 
继电器2(RA/RC~仅639控制X有。 
说明：本系列变频器v2WW:量输出，{输出wxD0、继电器1均为可编程多功能wx。用户可根据需^，

选u输出8jb控制F监视信号，见m5-3-4。 
表 5-3-4 多功能端子输出 

值 对应功能 功能描述 
0 NULL 无 
1 RUN 运行   变频器I于运行状态，wx输出有效 
2 FAR 频率到达 参zrs P3.26 频率到达R出v度 
3 FDT 频率R测 参见 P3.27、P3.28 频率R测值与频率R测w后J:rs 
4 FDTH .限频率到达 $定频率≥.限频率C运行频率到达.限频率C"x到达2，wx输出有效。 
5 FDTL 下限频率到达 $定频率≤下限频率C运行频率到达订无纠率到支默利
拨网见双工雷集收义工雷计兆
集收义工雷默雷计利利雷距到支默利
拨网见编收集收义工雷计兆
集收义工雷默雷计利雷距再平雷计米
默雷集收义工雷集收义工雷计兆
集收义工雷默雷计利雷距到平默雷集收义拨网见双见雷集收义工雷计兆
集收义工雷默雷计利默雷集收义工雷集收义工雷计兆
集收义工雷计兆
集收义工雷默雷集收义雷距考平雷计米
拨网见双见雷集收义工雷计兆
集收义默雷集收义工雷集收义工雷计兆
集收义工雷雷集收义工雷计兆默雷集收义拨雷默雷计利雷距烧再平雷计米
拨网见双见雷集默雷集收义工雷集收义工雷计兆
集收义工雷默雷计平雷计考继考雷
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值 对应功能 功能描述 
29 _`中 系统I于_`中2wx输出有效 
30 i速中 输出频率为 02wx输出有效 
31 保j 保j 
32 保j 保j 
33 实际1转方c $变频器进行方c9H2，输出的电平信号34发E%变 
34 保j 保j 
35 u载R出信号}ULP~ $变频器u载2，u载R出信号有效 
36 多段速 g58个多段速输Vwx}18)24、26)29~有效，wx输出有效 
37 控制信号 74 号输V功能wx输V有效2，wx输出有效 

 
P3.26 频率到达R出v度 $定b围：0.00)10.00Hz【2.50Hz】 

说明：输出频率到达$定频率值2，L功能调整{R测v度，调整b围为$定频率值的0)±10.00Hz。$变

频器的输出频率在$定频率的 负R出v度内2，J应输出功能wx输出有效，如i5-3-8:/。 

R测v度

2e

2e

$定
频率

运行频率(Hz)

频率到达
R测信号  

图 5-3-8 频率到达检测驱脉计正达矩达驱到冲正因
述循脉驱脉计正达矩描正垂唤正复在合正垂断
值矢冲段达正脉驱测测正垂密
闭达自
述循脉闭正达计矩驱达正脉驱测测正垂密
测正达达计冲矩述正达计冲矩述正达计冲矩述正触解达计正闭正垂断计冲段达正脉驱垂史正复闭合正垂描驱描脉脉矩到到达闭正垂断计冲段达正脉正闭
描描驱描脉脉矩到描垂史正复闭正垂断计冲段达正脉驱垂史正复闭闭
描描驱描脉脉矩到描描计正垂密
测正达休正达达计脉到脉到脉达正描正描正述正到脉正达计矩驱到冲冲描正垂史正因脉闭
闭描矩
自计冲段达正脉补漏计正垂密
计正描正循描断正到达冲在合正测正达休正达述正描正描正述正描正描正正因脉到冲垂断测断到冲冲描正垂史正正脉驱醒正述冲到驱述测正垂断正到达冲在合正计值矢述段描驱达正脉驱测测正垂密
测正达达冲循驱矩到到循计
述循脉脉冲正因
脉冲正因
触录正密
计正闭正垂断计冲段达正脉驱垂史正复闭合正垂描驱描脉脉矩到到达闭正垂断计冲段达正脉正
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运行频率(Hz)

.限频率

器
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5.5  模拟及脉冲功能（P4组） 
P4.00 >拟量'线性选u $定b围：0)3【0】 
0：无             1：AI1 
2：AI2}S2R4GB、S2R75GB 保j~ 3：脉冲 

说明：$ P4.00$定为 02，P4.01)P4.05$定定义 AI1 输V}性； P4.11)P4.15$定为脉冲输V$定；该

2W$定独立，C互不KL； 
P4.00$定不为 0，即为'线性选u2， P4.01)P4.15:有$定均为 P4.00:选通G的'(x。滤�2

e以该通G为�，另外 1W通G物_量均为 0； 
$ P4.00$定为 1 或 2(S2R4GB、S2R75GB 保j)2，为输V4 0 TD (p) Tj
/F1+8 765
/F1+3 7.44 Tf
7.j
/F1+8 76582.88
/F2 7.44 Tf
7.44 0 TD ()) Tj
/F1+3 7.44 Tf
2.4 0 TD (2) Tj
/F1+1 7.44 Tf
78 765
/2 0 TD (p)97.44 Tf
7.j
/F1+8 76 Tc (75) Tj
-0.09168 TTf
7.44 0 (75) Tj
-0.09168 TTf
7.44 0 1

>0 0
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%

最/
>拟量V

最大
>拟量V

最/有效>拟
量输V值对应
物_量"

最大有效>拟
量输V值对应
物_量"

   

%

最/
>拟量V

最大
>拟量V

最/有效>拟
量输V值对应
物_量"

最大有效>拟
量输V值对应
物_量"

 
图 5-4-1 模拟输入线性曲线 

 

说明 2：$ P4.00$置为 1、2(S2R4GB、S2R75GB 保j)或 32，P4.01)P4.04，P4.06)P4.09， P4.11)P4.14
用(与.(rs 1 不z。用户可以通过$定F些值，自己定义'线性l线。可$定运行l线的六个x。如i

5-4-2:/，P4.01、P4.03、P4.06、P4.08、P4.11、P4.13 的值应,序增加。 

有效>拟量
输V值对应

物_量%

P4.08P4.03 P4.13P4.01 P4.11P4.06

>拟
输V

P4.02 P4.04
P4.07

P4.09
P4.14P4.12

 
图 5-4-2 模拟输入非线性曲线 

 
说明 3：滤�2e常数对输V信号进行数字滤�I_，以<pKL信号对系统稳定的影响。 
滤�2e常数过大，控制稳定，但控制响应变U；过/2，响应:，但可能控制不稳定。如不知最佳$定值，

可根雷距考平雷计米
拨网见双义雷极收义义雷计兆
极收义义雷默雷计利雷距利平雷继收工义见双继雷极位默义雷裸
绞
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P4.31  AO1b置 $定b围：-100%)100%【0.0%】 
P4.32  AO2b置 $定b围：-100%)100%【0.0%】 

说明：0b置用Sb”m/，增y用Sk”m/，实际输出用Sy”m/，0�输出用Sx”m/，+实际输出

为y=kx＋10b；AO1b置100%对应10V。0�输出Z输出0)10V对应>拟输出量的0)最大值。8般用于修 

>拟输出的i漂F输出^值的bU。3可以自定义为gh需^的输出l线。例如：0>拟输出内o为运行频

率，希望在频率为02输出8V，频率为最大2输出3V，+增y应$为S-0.50”，b置应$为S80%”。 
 

P4.34  DO 最大输出脉冲频率 $定b让诊漏停八七阻维停下力
停下修停六让异停下下外格抗诊元停养停六测是异停下物
单七八格抗诊元停养七阻

@

bTDr51@A"6 0 T 1+744 T2 3 0 TD (b)048 Tc(@)56 0 T 18+1744 T2  Tc7 Tj
/F1+R6 0 T 18++744 T2 1 Tj
/F1+$6 0 T 1+744 T2 1 Tj
/F1+.6 0 TD (/) Tj
/F2 7.44 Tf
7.68 0 TD 1c.7Dj
-328.8 6-9.12 TD ( ) 1c.6-9
0.851 0.851 0.851 r292 469.2 207.84 8.D ( ) 12.56TD (bTDr51P.44 Tf
7.44 0 TTD (S) Tj
/F2 7.44 Tf
7 7.44 Tf
35 f
69 TDr51  
/F1+5 6.48 Tf
25.918/F1+3 6.48R
/F1+5 6.7g 181.2 471.12 TD ($) Tj
/F1+1+3 7.4) Tj
-0.12 Tc ( ) T+MNTf
0 0 0 rg 181.2 4 Tc (5xGH) T> Tj
/F1+1+3 7.4Z6 0 T 1+7 7.4J  
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T1 T2 T3-T12 T13 T14 T15

运行
&令

f1

f2

f3-f12

f13
f14

f15



SzT  详细功能{| 

68 

T1 T2 T4
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P7.03 PIDCJU1 $定b围：0)5【0】 
P7.04 PIDCJU2 $定b围：0)5【0】 
0：内置PG或单J测速输V}P7.03~/ 保j}P7.04~ 
1：AI1wx 2： AI2wx(S2R4GB、S2R75GB保j) 
3：保j 4：脉冲输V 
5：串行通讯  
P7.05 CJ量h合 $定b围：0)5【0】 

0：PIDCJU1         1：PIDCJU2 
2：MIN}PIDCJU1，PIDCJU2~ 3：MAX}PIDCJU1，PIDCJU2~ 
4：PIDCJU1＋PIDCJU2 5：PIDCJU1-PIDCJU2 

说明：用于确定PIDCJ量输V方式F通G。CJ通G为02，运行在速度PID>式，{P定为>拟量2，q

满量程对应最大转速(最大频率对应的转速)折算成转速P定。{ CJ通G2运行在前便定前用定。、前便在
。矩采列国前的。矩采列国前的器际在
。矩采列国前的器际际前便功
的器进电了
。矩采列采前的器采列采前的器采列采前的器采列采前的器采列采前的采前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用定。、前本际在
。矩采列国前的器际际前便功
的器进电了
。矩采列采前的器采列采前的器采列采前的器采列采前的器采列采。矩采列采G!h
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P7.22 ~Uo限 $定b围：0.0)999.9【0.0】 

说明：$CJF$定的U值低于 PID~Uo限$定值2，PID 控制器K停调整，变频器维#$前的输出。如

i 5-7-1:/。 
L功能的适$$置有!于兼顾系统输出的精度F稳定度。~Uo限-低了系统的调节精度，但是提高了

系统稳定程度，89不(^的输出�动。 
>拟PID2，~Uo限$定P7.22为物_量的绝对值，^与量程匹Q，转速PID2~Uo限$定P7.22为转

速。如i5-7-1:/： 

2e

2e

P定量

CJ量 余Uo限

输出频率

 
图 5-7-1 误差容限示意图 

 
P7.23 PID调节}性 $定b围：0、1【0】 
0： 作用 1：C作用 

说明： 作用：$ PID 输出增加，即频率增加，:控制的物_量增加2选用，如供水系统。 
C作用：$ PID 输出增加，即频率增加，:控制的物_量减/2选用，如制Y系统。 
 

P7.24 cb调节选u $定b围：0、1【0】 

0：频率到.下限2，停pcb调节 1：频率到.下限2，继续cb调节 

& 提示： 

对于"要快速L应的MN，建议选 0， 频率到上下限时，停止O分调P。 
 

P7.25 �用_` $定b围：0、1【0】 
0：不�用 1：�用 

& 提示： 

转速 PID 时无QR功能。 
 

P7.26 _`"2 $定b围：0)999s【120s】 
P7.27 _`a值 $定b围：0.00Hz).限频率【20.00Hz】 
P7.28 ~�a值 $定b围：0.0)100%【80%】 

说明：L功能用在流量为i2停p变量泵}:有辅!泵均停机~。在F种67下，如果变量泵的频率低于S_

`a值”，"2E�动。 
如果在L"2之后，频率仍低于a值，+变量泵停机。于是整套$备I于S_`”状态。 
^9Hv”~�”状态，@力CJ(T-vS~�”a值。L2变量泵E/动}如i:/ 5-7-2~。~�a值$

定b围对应的是>拟 PIDCJ的 b!。 
另外如果需^用^_.12调节@力$定，可t PCh PC.01-PC.20 中仅 PC.16,PC.17$为 1，{余$为 0，

在监控`/状态调节12，@力$定4弹出， i着12变L。如果调节好后，可qSENTER”确n。即使

掉电6M运行，确n好的@力仍然有效。 



S
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频率Hz

PI参数

P8.01、
P8.02

P8.04、
P8.05

P8.03 P8.06  
图 5-8-1  PI参数示意图 

 

通过$定速度调节器的!例系数Fcb2e，可以调节矢量控制的速度动态响应}性。增加!例增y，

减/cb2e，均可加:速度环的动态响应。!例增y过大或cb2e过/均可能使系统产E振荡。 
建议调节方(：如果出)参数不能满足^求，+在出)值参数nG.进行E调：先增大!例增y，保证

系统不振荡；然后位从利雷距加平雷计米
拨网见双工统走见双继雷极收义义雷计兆
极收义义雷兆
见耦集位
平见双见双见双见考雷集收义工极收义义集收义工极对 
 拨 网 见 双 继 雷 极 收 考 雷 集 收 义 工 极 收 义 义 集 收 义 工 极
平见双见双见双见考雷集收义工极收义义集收义工极
平见双见双见双见考雷集收义工极收义义集收义工极
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P8.14 $定=>系数 $定b围：0.0%)200.0%【102.4%】 

说明：矢量控制方式下，该参数对转矩Z令进行=>，%变该参数可以%变输出电流，通常不建议修%。 
 

P8.15 转矩加速2e $定b围：0.00)120.0s【0.50s】 
P8.16 转矩减速2e $定b围：0.00)120.0s【0.50s】 

说明：$置转矩>式2的转矩加减速2e，速度>式下L功能无效 
转矩从0到达额定转矩的2e为转矩加速2e，从额定转矩到达0的2e为转矩减速2e。 
 

P8.17 低速估计转U=> $定b围：50.0%)200.0%【117.0%】 
说明：对无速度传感器矢量控制，0低速2=载运行不稳定，可适$增大L参数。 
 

P8.18 高速估计转U=> $定b围：50.0%)200.0%【117.0%】 
说明：对无速度传感器矢量控制，该参数用D调整电机的稳速精度：$电机=载2速度b低+加大该参数，

C之+减/该参数。 
 

P8.23 i速转矩提W $定b围：0.0)50.0%【0.0%】 
P8.24 i速a值 $定b围：0)20%【5%】 

说明：P8.23i速转矩提W是为了=>i速2的输出转矩，使电机在i速2保#8定的力矩。 
i速a值$定b围对应的是0)20%的最大输出频率 
 

P8.25 制动转矩$定U $定b围： 0)5【0】 
0：与 P8.11 计算得到的最z驱动转矩$定值8T 1：AI1 
2：AI2 (S2R4GB、S2R75GB保j) 3：保j 
4：脉冲输V 5：串行通讯 

 
P8.26 高速力矩=>增y $定b围：40.0%)160.0%【100.0%】 
P8.27 高速力矩=>y据 $定b围：0、1、2【0】 
0：q运行频率=> 1：q线速度=>}保j~ 
2：保j  

说明：F着运行速度的提高，机械系统4消n越D越多的转矩，高速转矩=>是为了=>该jbE机械系统

消n的力矩而保#有效负荷得到的转矩n本不变。 
P8.26$定的是最大=>量，100.0%对应电机额定输出转矩，$=>y据为Sq运行频率=>”2，力矩=

>量与$前运行频率的:系如i5-8-2： 
转矩=>量

最大=>量
}P8.26~

运行频率(Hz)
最大输出频率0  

图 5-8-2 高速转矩补偿量与输出频率关系图 
 

P8.28 ifJ2e $定b围：0.05)10.00s y机型确定 
说明：ifJ功能用D让异@电机�动前建立J]，本参数$置该过程#续的2e。 
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5.10  V/F控制（P9组） 
P9.00 V/Fl线$定 $定b围：0)4【0】 

0
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& 提示： 

1．该参数设置不当可导致电机Z[或过流保\ 
2．]动^步电机时，建议用_使用`动转矩提升，并ab电机参数和使用场合调整V/F曲线。 
 

P9.08 手动转矩提W截px $定b围：0.00)50.00Hz【16.67 Hz】 

说明：该功能定义手动转矩提W的截p频率，见i5-9-3。该截p频率适用于P9.00确定的ghV/Fl线。 

 
P9.09 转U频率=> $定b围：0.0)250.0%【75kw 及以下：80.0%；93kw 及以.：0.0%】 
P9.10 转U=>2e常数 $定b围：0.10)25.00s 【2.00s】 

说明：电机负载转矩的变Lt影响电机运行转U，mT电机速度变L。通过转U=>，根据电机负载转矩自

动调整变频器输出频率，以提高电机机械}性的硬度，如i5-9-4:/。  

z@转速
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PA.01 电机1极数 $定b围：2)56【4】 
PA.02 电机1额定功率 $定b围：0.4)999.9kW【y机型确定】 
PA.03 电机1额定转速 $定b围：0)24000r/m-280.855 0.851 0.86H【y机型确定】 
PA.04 电机1额定电流 $定b围：0.1)999.9A【y机型确定】 

说明：PA.01)PA.04用于$置E控电机1的数， 为 证控制性能，请 qz电机的Z[参数 确$置

J:值。 

电机与变频 率等s应匹QQ置，8般I!"!频器 / 或大8s 过 围，不能保证
$re rg 27 rgjTf
6.48P



SzT  详细功能{| 

79 

4． 参数整定过,op（q异常op）后PA.29自动置为0。 
5． 参数整定过,-，.作/板r示”- At-”，如g参数整定不成功，.作/板将r示”AtE”。 

4：静p整定2，电机d载电流计算方(F电机互感计算方(为下式:(，{中L为电机漏感， 0I 为d载电

流，
mL 为互感，η 为电机效率，I为电机额定电流，U为电机额定电@，f为电机n频。 

d载电流： 2
0 1I I η= • −     互感计算：

m
02 3 f

UL L
Iπ

= −
•

 

以.各电机参数的&3含义如i5-10-1:/。 

1U

1R 1jX

mR

mX

2jX

s
R2

0I
1I

2I

 

图 5-10-1 异步电机稳态等效电路图 

i5-10-1中的R1、Xl、R2、X2、Xm、I0 b7$m：定x电阻、定x漏感抗、转x电阻、转x漏感抗、互

感抗、d载电流。 
 

5.12  MODBUS通讯（Pb组） 
该系列变频器可以采用 MODBUS 通讯协议F可编程序控制器}PLC~进行串行通讯。MODBUS 是Q

8个f控 PLC F 1-31|本系列变频器h成。f控FE控之e的信号传送Bz是f控�动传送，而E控对L

作出响应。 
f控8wF8|E控变频器进行信号传送。E控变频器接收到f控发D的Z令后k行{功能， 6g应

答Pf控。 
通讯*格：接口：RS-485                    z@方式：半双工异@ 
传输参数：�}率可从 1200、2400 、4800、 U
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Pb.03 通讯超2R测2e $定b围：0)100.0s【0.0s】 

说明：为0：8有超2R测。 
不为 0：有超2R测。Ve隔 Pb.03 $定值，系统即R测通讯状态，0无 常数据收发即报外j通讯@

A}EF0~停机；需手动D除； 

& 提示： 

若S时s测t间9u到异常数b，不作为通v-wb，xyXY； 
 

Pb.04 响应"x2e $定b围：0)500ms【5ms】 

说明：该功能定义变频器接收数据后，等m$定的"x2e后O应答。 
 

Pb.06 通讯数据Eeprom存储选u $定b围：0、1【0】 

0：不直接存Eeprom 1：直接存Eeprom 

说明： 
该功能t用于$定通讯修%功能th参数2，是s直接存储Eeprom；$定为12，Vw修%功能th参

数都t存储Eeprom；$定为02，+仅修%缓存值，对于需^存储Eeprom的数据可通过写功能参数对应的

MODBUS寄存器地址到保存K用地址0x00FF中，t参数内o保存到EEPROM，J$于^_的ENTER。 
 

rs Eeprom 频tuvw，xyz Eeprom 的TU{|，有}a能~�通讯模&下，无Rvw，只R更改

片内 RAM 中的值就/以满足TUS求，此时只R修改 Pb.06 值Y 0 即/。 

 
Pb.07 CCF6@AI_ $定b围：0、1【0】 

0： 不报@A继续k行 1：报@A 自Q停机  

说明：该功能t用$定通讯2是s`/通讯@A；$定为12，通讯0发E@A即`/ qz@A2的停机

方式停机.$定为02，不`/通讯@A， 继续运行。 
 

Pb.08 应答控制 $定b围：0、1【0】 

0： 常应答 1：写Z令不应答 

说明：该功能$定为12，变频器收到写Z令}0x06、0x10~后，Z令解析、I_完成，适水食塑金适水食塑金适册直适与
应还
品高金适还商适包适水食塑金适水食塑金适册直适与
塑金适泥水食水金适册直适与
应还
品高印适冶食塑塑适还与
塑水强适包适括适还安
精还
水食金胶泥适水食塑塑适还与
塑与
冶食塑塑适水适还强适强括适还安
品高印塑适还金还强适适印械塑适还与
冶靠



SzT  详细功能{| 

81 

&续1转，调节速率可从 0.01Hz，调到 0.1Hz，最高可调到 1Hz，实现频率:速增减，详6参见 P0.17。 
 

PC.05 运行转速}r/min~ $定b围：0、1【1】 
PC.06 $定转速}r/min./~ $定b围：0、1【0】 

0：不`/ 1：`/ 
说明：PC.05$定为 1，在监视状态`/运行转速，单位为 r/min。0$定为 0，+不 D为 >/ $。本 最$ 转 前 便 在 
 本 器 采 了 前 便 及 际 地 器 际 际 前 便 功 
 的 器 际 前 本 前 便 定 前 用 感 、 前 便 在 
 。 矩 采 列 采 前 的 器 际 际 前 便 功 
 的 器 际 本 前 便 定 前 本 器 采 进 了 际 电 前 便 及 前 用 接 、 前 便 在 
 本 器 本 流 采 进 的 器 际 前 本 前 便 定 前 用 感 、 前 便 在 
 。 矩 采 列 采 前 的 术 际 际 前 便 功 
 的 器 进 电 前 本 前 便 定 前 用 技 、 前 便 在 
 。 矩 了 前 的 器 际 通 运 行 
 本 器 本 流 采 进 的 器 际 前 本 前 便 定 前 用 感 、 前 便 在 
 本 器 采 了 前 便 及 际 额 
 本 器 本 流 采 进 电 前 便 及 前 用 。 、 前 便 在 
 频 本 器 了 进 电 国 了 前 便 及 最感 前
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PC.19 wx状态}无单位~ $定b围：0、1【0】 

0：不`/ 1：`/ 
说明：PC.19$定为 1，+`/wx状态，0$定为 0，+不`/该对%。 
wx状态信息包括多功能wx X1)X6、双cWW集电极输出wx D0，以及输出继电器 1 的状态，采用 LED
数t管Z定段的#]Dms各功能w的状态，数t管段#m/J应wx状态为有效状态，]+m/J应wx

为无效状态，数t管中有x个常#的笔段，方便观察。如i 5-12-1:/： 
X3 X5X4X2X1

继电器TA/TB/TCDO

常#

X6

 
图 5-12-1 端子状态指示 

 
PC.21 W机`/选u $定b围：1)20【1】 

说明：PC.21 W机`/选u，本功能t用于$定W机Y先`/参数。$定值 1)20b7对应 PC.01)PC.20。

$:$定`/参数的`/控制为 0 不`/2，从$前$定值Bq序c后}数值从/到大，达 20 26g 1~
S找，直v出现`/控制不为 0 的参数，`/。 
W机Y先`/参数仅限 PC.01)PC.20 参数Y先，仅W机2有效。$W机存在@A、,警或通讯 CALL `/
2qb有Y先s`/，L2Y先`/不/作用。 
 

PC.22 转速`/系数 $定b围：0.1)999.9%【100.0%】 
说明：PC.22 转速`/系数：本功能t用于W 转速{度`/~U，对实际转速8有影响。 
机械转速=实测转速×PC.22}PG~ 
机械转速=120×运行频率÷电机极数×PC.22}' PG~ 
$定转速=PID$定转速×PC.22}PG~ 
$定转速=120×$定频率÷电机极数×PC.22}' PG~ 
 

PC.23 线速度系数 $定b围：0.1)999.9%【100.0%】 
说明：PC.23 线速度系数：用于W 线速度{度`/~U，对实际转速8有影响。 
线速度=运行频率×PC.23}' PG~ 线速度=机械转速×PC.23}PG~ 
$定线速度=$定频率×PC.23}' PG~ $定线速度=$定转速×PC.23}PG~ 

& 提示： 

r示的67 序额定额定D @9 9 ~D T c  3 f 
 6 . 4 8 m 8 . 9 6  0  T 9 1 6 9 Q 4  7 . 4 4  T f 
 - 4 0 . S . 4 4  T f 
 4 . 0 8 9 9 ~ @ ~D~ @ ~D ~ @ ~D T 9 1 6 C ~ 67元的31 (}) Tj
I2 6.48 Tf
6.4812 6.41.9 @99~ D  Tj
0 Tc (EB) Tj({ (P)f
14. T.r) T.44 Tf
7. Tf
7k (P)f
14.
/F2+1 7.44 Tf
22.56 6 Tj
-0.180 TD (~) T684 139.1.74 Tj
/ 2 6.41.9@EB9~ EB
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传感器保护}过a值立即保护~，实现了电机外接,继电器的保护功能，通过Pd.01与Pd.03$置电机1F
电机2的保护a值；通过Pd.02与Pd.04$置传感器通G。 

 
Pd.01 电机 1 保护a值 $定b围：0.0)10.0V【10.0V】 
Pd.02 电机 1 保护传感器输V通G $定b围：0)4【0】 
Pd.03 电机 2 保护a值 $定b围：0.0)10.0V【10.0V】 
Pd.04 电机 2 保护传感器输V通G $定b围：0)4【0】 
0：wx AI1 1：AI2(S2R4GB、S2R75GB 保j) 
2：保j 3：脉冲输V 
4：通讯$定  

 
Pd.05 电x,继电器保护值 $定b围：20)110%【100%】 

说明'为了对电机实P有效的过载保护，应-对不z电机功率对变频器!"输出电流的最大值进行调整。如

i5-13-1:/。 

1bc

2e

变频器输出电流
100% 200%

50% 100%
电机过载保护系数

 
图 5-13-1 电机过载保护系数设定 

调整可Q下面的公式确定：

电机过载保护系数值=
!"最大负载电流

变频器额定输出电流
U100%

 
{中”!"最大负载电流”8般为电机的额定电流。 
电机耐,!较好2可在该值的nG.增大8些(如10%)，耐,较U2，减/8些。 

& 提示： 

当电机的额定电流值与变频器的额定电流不%配时，通过设定Pd.05的值可以|}对电机的有效保\。

保\动作时~�PWM，并且yOL1XY。 
 

Pd.06 变频器过载i报警R出水平 $定b围：20.0)200.0%【160.0%】 
Pd.07 变频器过载i报警R出2e $定b围：0.0)60.0s【60.0s】 

说明'过载i报警R出水平}Pd.06~定义了过载i报警动作的电流阈值，{$定值是J对于变频器额定电

流的 b!。 

过载i报警R出2e}Pd.07~定义了变频器输出电流#续大于过载R出水平}Pd.06~#续超出8定2

e后，输出过载i报警信号OLP2。 
过载i报警状态有效即变频器工作电流超过过载R出水平 C保#的2e超过过载R出2e。 

过载R出动作

过载R出2e 过载R出2e

过载R出水平

输出电流

有效
2e

2e

 
图 5-13-2 过载预报警检出功能示意图 
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& 提示： 

1．过载预y警s出水平、s测时间的设置一般应保证预y警先于变频器过载保\动作。 
2．在过载预y警s出时间内，若工作电流小于过载预y警s出水平，则机内的过载预y警s出时间J

0。 
 
 

Pd.08 电流限^ $定b围：0)3【1】 

0：无效 1：加减速有效，9速无效 
2：都有效 3：过流2-低运行速度 
Pd.09 电流限^水平 $定b围：G 型：30)180%【160%】  P 型：60)140%【120%】 

说明：变频器在加减速或稳态运行2，Q于加速2e与电机惯量不匹Q或负载转矩突变，4出现急剧.W的

电流。为控制输出电流，Pd.08选u1、2或32，变频器输出频率可能自动调整。 
$定为1或2，加减速2，$输出电流值达本前便定前用报、前便在
。矩采列国前的器际际前便功
的器际际多进多际际前本前便定前用了、前便在
。矩采列际限调整。输域;GH-J02s

GH89"02Pd .10  u  $0 )DE Pd .11  J  $10 .0

)50 .0%k@D220VU120%@o380U140%E

 ! " kG3V~110 }752V~
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Pd.33 软k限流x}S2R4GBF S2R75GB 保j~ $定b围：100.0%)300.0%【y机型确定】 
Pd.34 硬k限流使能}S2R4GBF S2R75GB 保j~ $定b围：0、1【1】 
0：禁p 1：!" 

说明： 
软k限流x100.0%对应变频器额定电流。Pd.33$定为300.0%2，Pd.33无效 
硬k限流x固定为变频器额定电流的230.0%e右，&3数值与机器型号有:。 
硬k限流!软k限流功能C应$:，:以通常不建议;消硬k限流功能。 

Pd.35 硬k输V缺JR测使能}3030G/3037P 及

以下保j~ 
$定b围：0、1【0】 

c-七立 议 抖
想) 3 5
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PE.11 累计W机2e}h~ $定b围：0)65530h【0】 
PE.12 累计用电量(MWh) $定b围：0)9999MWh【0】 
PE.13 累计用电量(KWh) $定b围：0)999KWh【0】 

说明：累计运行2e(h)：变频器I于运行状态的2e总计。 
累计W机2e(h)：变频器W机状态2e累计。 
累计用电量(MWh)：变频器累计用电量的高位。 
累计用电量(KWh)：变频器累计用电量的低位。 
 

PE.14  IGBTa度 $定b围：0.0)200.0(【0.0(】 
说明：用于`/变频器IGBT的$前a度。 

PE.15  整流桥a度 $定b围：0.0)200.0(【0.0(】 
说明：用于`/变频器整流桥的$前a度。 
 

5.16  参数保护（PF组） 
PF.00 用户密t $定b围：0)9999【0】 

说明： 
用户密t$定：用户密tvB$定为 0，m/无密t保护$定，L2技P@L稳D驱

术

技

术技术

术

定。矩采列采前的的流器了前际列采前的的流器流的的。

技

术

术 技D4j
/F1+1 7.(+1 779.977/?
?



SzT  详细功能{| 

88 

说明： 
PF.01$定为 0， 全j参数!"E%写。但I有参数m中0○的参数，可在运行F停p2%写，0×的参

数，I能在停p2可%写，{|参数+不能%写。:于运行F停p2是s可以修%，见S 4T。或者S看^

_.的参数`/，0参数有数字./`/，+m/该参数!"%写；0无数字./`/，+不!"%写。 
PF.01$定为 1：除$定频率}P0.02~F该功能t外，{|功能t参数禁p%写。 
PF.01$定为 2：除本功能t外，全j禁p%写。 

& 提示： 

在开机参数监视HI，PF.01 设定为 0 全部参数允许k改写，则可在线调整并保存设定频率、速度 PID
给定和模拟 PID 数字给定。当 PF.01 设定为 1 时，9能在线调整并保存设定频率。当 PF.01 设定为 2 时，所

有在线调整都无效。 
 

PF.02 参数vBL $定b围：0)3【0】 
0：无操作 1：D除@A记R 
2：R复出)$定值(记R\密t\电机参数除外) 3：R复出)$定值(记R\密t除外) 

说明： 
PF.02$定为 0，无操作。 
PF.02$定为 1，tD除 PEh从 PE.00 到 PE.08 参数号内的:有@A记R，便于用户调试b析@A。 
PF.02$定为 2，tR复出)$定值(运行历史记R、用户密t$定F电机参数除外)。 
PF.02$定为 3，tR复出)$定值(运行历史记RF用户密t$定除外)。 

& 提示： 
若用_忘?变频器参数设定而又不想一A一A修改，则可使用 PF.02 设定为 2 的功能，快速恢复出厂值，

便于重新设定参数。 
J除历史XY?录或恢复出厂设定值后，PF.02 自动恢复为 0，表示对应的.作已经完成。 
 

PF.03 参数拷贝 $定b围：0)3【0】 

0：无操作 1：全j参数下载 
2：参数.载 3：不含电机参数下载 

说明： 
1-全j参数下载：^_.存储的用户$定参数t拷贝到变频器； 
2-参数.载：用户$定的:有参数t从变频器拷贝到^_.； 
3-'电机参数下载：t^_.存储的除电机参数外的用户$定参数，拷贝到变频器。 
通讯$定 PF.03 无效，仅!"^_$定 PF.03�动参数拷贝，拷贝过程中通讯无效、不记R@A； 
^_$定 PF.03�动拷贝，̂ _提/拷贝中，拷贝完成 PF.03 自动R复为 0，̂ _提/拷贝2果，q STOP

^，R复^_监视状态`/。0是控制X存储 Eeprom 异常+直接报 CCF3。 
拷贝提/编t含义如下： 

编t 含义 编t 含义 编t 含义 
dn0 全j参数下载中 dn1 不含电机参数下载中 uP 参数.载中 

SUCC 拷贝成功 StP ^_ Stop^有效 rEt 6试 
EFLF 机型、系列号不8T bdAF ^_.数据异常 rEF 下载数据异常 
UrtO 控制X接收超2 brtO ^_接收超2 LdtO 拷贝超2 

& 提示： 
变频器在^种工况下，若使用此功能，可快速拷贝用_设定好的参数，减少调试维\的时间。 
参数拷贝功能9对拷贝键盘（选配件）有效，且9允许^M列、^机型的变频器$间进行拷贝； 
6000M-S2R4GB、S2R75GB 软件版本 V110 或以上，6000M –S21R5GB、S22R2GB、6000EM列软件版

本 V140 或以上版本1持参数拷贝。 
PF.04 G/P选u $定b围：0、1【0】 

0：G型}9转矩负载机型~ 1：P型}&机、水泵}负载机型~ 
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说明： 

该功能参数$置仅对 G/P 合8系列变频器有效；s+该参数Bz为 0；PF.02vBL出)参数2不修%该

参数； 
变频器出)参数$置为 G 型，如果^选u P 型：t该功能t$置为 1； 
例如：0出)2为5.5kW G型机，^$%为7.5kW P型机，需^$置PF.04=1； 

& 提示： 
^理，该功能码由P型改为G型时，.作方法4似。 

 

PF.09 产品系列号 $定b围：0)9999【y机型确定】 
PF.10 软k版本号 $定b围：0.00)99.99【y机型确定】 
PF.11 '0版本F序号 $定b围：0.000)9.999【y机型确定】 
PF.12 软kB7t $定b围：0)9999【y机型确定】 
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6.3  电机故障和纠正措施 

如果在电机中产E下列g8@A，RS{b因 采;J应纠 =P。如F些RSF纠 =P不能解决问

题，请寻求技术支援。 

表 6-3 电机故障和纠正措施 

故障 检查内容 纠正措施 

电机不转 
电U电@是s加在电Uwx R、S、T.，CHARGE 

LEDZ/[#s 

l 接通电U 

l 断W电U后再w通电  

l RS电U电@ 

l 确nwx螺钉p拧紧 

电机不转 

用整流型电@m测试输出wx U、V、W 的电@

是s 确 
l 断W电U后再w接通 

Q于过载，电机是sE闭锁 l 减4负载Fa除闭锁 

^_.有无@A`/，RSTRIP[是s./ l 根据@A$tS找m 6-1 

是s有运行Z令 l RS运行wx接线是s可靠 

<C转选u$置是s与方cZ令矛盾 l $置!"C转或%变方cZ令 

@A后wx运行信号是s先断W后再合. l wx运行信号先断W后再合. 

频率P定电@是s输V l RS频率P定电@ 

运转方式的$定是s 确 l 输V 确$定 

电机转cJ

C 
wxU、V、W 的接线是s 确 

l 调整电机 U、V、W 的对应接线 

l 调整功能t P2.45 

电机1转但

不能变速 

频率P定电W的接线是s 确 l % 接线 

负载是s过大 l 减4负载或"#加减速2e 

电机转速太

高或太低 

最大输出频率$定值s 确 l RS最大输出频率$定值 

用整流电@mRS电机wx之e电@-的是s过

多 
l RS V/F }性值 

运转期e电

机转速不稳 

负载是s过大 l 减4负载 

负载变动是s过大 l 减4负载的变动 

oJ电U中有无缺J 
l RSoJ电U的接线有无缺J 

l 对于单J电U，&接 AC 电抗器v电U 

频率P定U不稳 l RS频率P定U 

电机噪P过

大 

轴承K7、润滑不'、转xb心 l 修复电机 

载�频率太低 l 提高载�频率 

电机振动太

大 

机械v振 l 调整跳\频率 

机脚不平 l 调整机脚 

oJ输出不平衡 l RS变频器输出 
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第七章  外围设备 

7.1  外围设备和任选件连接图 

R
S
T

隔NW:

断W器或熔断器
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图 7-2 3018G/3022P 及以上外围设备连接图 
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7.2  外围设备的功能说明 

表 7-1 各外围设备的作用说明 

外设与任

选件 
断路器 接触器 *交流电抗器 *EMI滤波器 

 *制动单元及制动

电阻 

rs 

用于:速9断变

频器的@A电流

 <p变 频 器 

及{线W@Am

T电U@A 

在变频器@A

29断f电U 

 <p掉电及

@A后的再/ 

动 

用 于%善 输

V功率因数，

-低 高w谐

�及 抑 制 电

U的浪涌 

用于减/变频器产E的无线

电KL。电机与变频器eQ

线距N/于20米2，建议&

接在电U侧，Q线距N大于

20米2，&接在输出侧~ 

在制动力矩不能满

足^求2选用，适

用于大惯量负载及

频繁制动或:速停

车的]合 

备4：=*者为g选k。 

7.2.1  交流输入电抗器  

u流输V电抗器可抑制变频器输V电流的高w谐�，s`%善变频器的功率因数，建议在下列67下使

用u流电抗器： 

l 变频器:用之I的电Uo量与变频器的o量之!为 10∶1 以.。 

l z8电U.接有可控硅负载或=有W:控制的功率因数=>装置。 

l oJ电U的电@不平衡度较大}e3%~ 

7.2.2  制动单元及制动电阻 

本系列15kw及以下机型变频器内置制动单元，需^能n制动2用户仅需外接制动电阻。18.5kwv93kw，

可选Q制动单元。110kw及以.机型均无内置制动单元，如需能n制动，+需外接制动单元。内置制动单元

包含控制jb、驱动jb及q电电阻。控制jb应参z本系列变频器过电@保护动作值进行调整，q电电阻

jb如装有过,保护，建议{控制接x应&接vf控制gW内。 
8般制动率为10%，制动电阻阻值及功率参z下m： 

表 7-2 电机功率和制动电阻选择对应表 

 

制动2电机的再E能量几乎全j消n在制动电阻., 可根据如下公式计算制动功率： 

UmU÷R = Pb 

公式中R 动电
阻 算
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8.1.2  定期维护 
变频器定期保养RS2，8定^9断电U，m监视器无`/及f电W电UZ/[\] 5)10 bc以后，

O能进行RS，以9变频器的电o器残j的电@G及保养人L。 

定期维护RS内o如m 8-2 :/。 

表 8-2 定期维护检查内容 
RS<Q RS内o 对策 

fgWwx、控制gWw

x螺丝钉 
螺丝钉是s松动 用螺丝刀拧紧 

+,片 是s有?@ 用 4)6kg/cm2 @力的K燥@缩d气吹掉 

PCB 印V电WX 是s有?@ 用 4)6kg/cm2 @力的K燥@缩d气吹掉 

YZ&[ 
转动是s灵活，是s有异常P音、异

常振动，是sc@、堵塞 
$HYZ&[，D除c@F异物 

功率元k 是s有?@ 用 4)6kg/cm2 @力的K燥@缩d气吹掉 

电解电o 是s变色、异味、鼓泡、漏>等 $H电解电o 

制动电阻 与大地绝缘是s'好 t制动电阻q在K燥、绝缘的地方 

在RS中，不可F5j卸器k或摇动器k，$不可F5P掉接插k，s+可能mT变频器不能 常运

行或进V@A`/状态，甚vmT器k@A或fW:器kIGBT>?或{|器k的78。 

在需^测量2，应45各种不zlm可能得出U7较大的测量2果。+,使用动圈式电@m测量输V电

@，用桥式电@m测量输出电@，用钳式电流m测量输V、输出电流，用电动瓦}m测量功率。在条k不&

备2，可采用z8种m进行测量 做好记R以便于!较。 

如需进行�}测试，建议使用扫'频率大于40MHz 的/�器，在测试j变�}2+应使用 100MHz 以

.的/�器为宜。测试前/�器(T做好电气隔N。 

在电U56不对称或oJ电流不平衡2，建议采用o瓦}计(测量功率。 

Q于本产品出)前p做过电气绝缘试X及{电强度试X，因L用户无需a做L}试X CF}试XV做

8w均4-低产品的绝缘耐@水平，不适$的L}试X甚v可能./产品器k78。如果确需^做L}试X，

建议QM练的技术人L进行操作。 

0做fgW耐@试X，(T使用2e、漏电流可$定的o量J$的耐@l，本试Xt-低产品%&。如

做fgW绝缘试X，(TtfgWwx R、S、T、U、V、W、PB(P1)、+、- 等全j可靠短W，然后用电@

等sJM的兆欧m}220V s用 250V，380V s用 500V，660V s用1000V~进行测量。 控制gW不可用

兆欧m测量，可用万用m电阻档测量。 

对于380Vs的产品fgW对地绝缘电阻不应/于5MΩ，控制gW对地绝缘电阻不应/于3MΩ。 

8.1.3  定期更换的器件 
为了使变频器#期可靠运行，(T-对变频器内j电x元器k的使用%&，定期进行保养F维护。变

频器电x元器k的使用%&又因{使用环`F使用条k的不z而不z。8般&续使用2，可q下m的*定

$H，尚应视使用环`，负荷67及变频器现状等&367而定。 

如m 8-3 :/变频器的保养期限仅供用户使用2参考。 

表 8-3 变频器易 部件更换时间 

器kY称 0�$H年数 

YZ&[ 2)3年 

电解电o器 4)5年 

印V电WX 5)8年 

8.2  !"与保护 
变频器UV后不立即使用，需K2或#期储存2，应做到如下： 

l 应q在*定的a、.度b围内C无潮.、无?@、无金属粉@、通&'好的]:。 

l 如超过8年仍!使用，+应进行Y电试X。以使机内fgW电解电o器的}性得以R复。Y电2应使

用调@器;;W高变频器的输V电@直v额定电@，通电2e在 1)2 /2以.。 

l .(试Xv4V年8w。 

不可F5实P耐@实X，|tmT变频器%&-低，甚v产品器k78。对于绝缘试X，可以采用 500V 

兆欧m进行测量试X，{绝缘电阻不得/于 4MΩ。 
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>及人3或{E&的下列用H，'(请;先询问本公司。 

l 用于u通运输$备； 

l 医疗装置； 

l 核能、电力$备； 

l 航d、航天装置； 

l 各种安全装置； 

l {|}殊用H。 

关s对U户的希望' 

诚望广大用户对本公司的产品$计、性能、品质及服'提出的建议，本公司t不胜感

谢。
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#录1  外型$%与安装$% 
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#录2  &'规范 

 机W信息 
系列 WX C入电源 

电源容量

（kVA  
C入电流（A  

C出电流

（A  

适-电机

（kW  

ALPHA6000M 

S2R4GB 1PH 220V 
50/60Hz 
电@b围：176)
264V 
频率J衡率：/于
±5% 

1.0 5.1 2.4 0.4 

S2R75GB 1.7 9.2 4.5 0.75 

S21R5GB 2.8 13.1 7.0 1.5 

S22R2GB 4.0 23 10.0 2.2 

ALPHA6000E 

3R75GB 

3PH 380V 
50/60Hz 
电@b围：304)
456V 
电@J衡率：/于
3% 
频率J衡率：/于
±5% 

1.6 3.7 2.5 0.75 
31R
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#录3  (用MODBUS通讯 

本系列变频器可用可编程控制器}PLC~等.位$备通过MODBUS通讯协议进行数据uH。 

l MODBUS 通讯的构成 
通讯数据总线为1|f控制器(PLC) F1)31|的变频器构成。信号从f控制器WB信号传送，变频器做

出响应。 

f控制器，z2与1|的变频器进行信号传送，各变频器^$定自己的地址编号，f控制器qZ定编

号进行信号传送。变频器接到f控制的Z令后，实P动作， 把响应CJPf控制器。 

l 通讯0� 
接口 RS-485 

通讯方式 异@半双工 

通讯参数 

速率：1200/2400/4800/9600/19200/38400bps中选u    奇偶RX选u：偶数/奇数/无WX 

数据#度：RTU>式固定8位，ASCII>式7、8位可选 

停p位：RTU>式固定1位，ASCII>式有WX21位、无WX22位； 

通讯协议 MODBUS RTU>式、ASCII>式}保j~ 

可接变频器|数 31 | 

l 通讯&接wx的rs 
MODBUS通讯使用wx485+，485-wx。 

l 接线2的45;< 
(1) 通讯接线^与fgW接线及{|的动力线，电力线bN。 

(2) 通讯用Q线^用mn线，mn层^接在变频器接地wx.，另8w作不&接I_。(为<pKL./~

动作) 

与 PLC 进行通讯的,序如下： 

1. 在电U9断的状态下，&接 PLC F 变频器e的通讯电l。 

2. 接V电U。 

3. 在^_.$定通讯:需的参数(Pb.00)Pb.08)。 

4. 9断电U，等^_`/完全消J。 

5. 再wW�电U。 

6. 进行与 PLC 的通讯。 

l 通讯参数$定 
与 PLC 通讯2，需^$定与通讯有:的参数。包括如下参数，&3rs请S阅S 4、5T； 

P0.03， P0.04， P0.07，P0.11 ，P7.00， P7.01， P7.03， P7.04，P8.11， P9.19， Pd.02， Pd.04，

Pb.00)Pb.08， Pd.16； 

*4 1: I有选u了S通讯$定”通G，O能tZ令数据写VJ应寄存器，s+报 02H。 

*4 2:0�}率选uF奇偶WX选u发E%动，+(T停机后再�动，M的$定OE效。.位机F下位

机L{<$置(T8T。s+无(建立通讯或通讯出o。 

*4 3:$变频器地址$置为 02，变频器不接收通讯Z令，包括广播Z令。$变频器地址>02，地址发

E%动可立即E效。 

l 发送周期限定 
为-低通讯KL./的I包率，获得最佳的通讯效果，请在f站程序中，根据需^限定数据发送周期。

从而保证发送F接收数据都 常。在选u偶WX的方式下，用户可获得最:的通讯响应。 

l 协议格式 

通讯2f控制器 (PLC 等)对变频器发出Z令，变频器进行响应。FZ令功能、内o不z，数据fZ,-.让诊元停养七阻阻停下力
养七阻阻停围停下阻停围停下修停六纠异停下养停六例异停下物
外修停围停下面停六断纠停围停抗七围发异停下物
外格抗诊养脉停养七阻阻停下力
养七阻阻停围停下修停六例异停下物
外格抗诊光停养七阻阻停下力
养七八维停围停下修停六尺财异停下物
外格抗阳下面停六质七异停下物
外格抗停养七阻阻停下力
单单七漏八停围格抗诊单停养七阻阻停下力
养七阻阻停围停下修停六托异停下物
外断货例

停六够异停下物
外格八停养七阻阻停下力
漏七漏单停围停下修停下物
外格抗诊漏停下物
外格抗诊订滴盖让下修停六异异停下物
外格抗诊片钉诊漏停养七阻阻停下力
养七阻阻停围停下修质Z

L fg)O出f96
/F1+2 7.44 Tf
Tf
5.52 0 32 0 TD (}) Tj
/F1+5 f
5.52 0 TD Tj
/F1+5 Tj
/F1+MOTD ()) Tj
/F1+D.44 Tf
Tj
/F1+BUTD ()) Tj
/F1+S.44 Tf
Tj
/F1+-TD ()) Tj
/F1+R.44 Tf
Tj
/F1+TU1 7.44 Tfj
/F1 7.443 ( (l) Tj
/>Tj
/F1+1 7.44 Tf
7.44 0 TD (H) Tj
0 Tc .44 Tf
7.44 0 TD (H) Tj
0 Tc (g)O) Tj
/-48f) T Tj
/F1+77 7.44 Tf
.44 Tf
7.68 0 TD (F) Tj
/Fe\ 7.44 Tf
7.68 0 TD  (/j') Tj
/FO 7.44 Tf
.44 Tf
7.68 0 TD (F)Tf
30 0 TD j
/F1 7.44 Tf
22.56 5 7.44 Tfi:1 7.44 Tf
7.44 0 TD  0 TD (-) T/Tj
/F1+1 7.44 Tf
7.44 0 TD (H)/+3 7.44 T7.44 0 TD 0.24 Tc (f) Tj
0 Tc (g)O) Tj
/F1 (l) Tj
/c 7.44 Tf
7.68 0 TD  Tf
22.56 0 TD 0.12 T7.44 0 TD 0.24 Tc (f) Tj
0 Tc (g)O) Tj
/F1+3 7.44 Tf
30 0 TD 7.44 0 TD (c) Tj
/F1+e1+2 7.44 Tf
7.44 0 TD (B) Tj
/FTc (=.) Tj
/F1 7.44 Tf
22.56 0eTj
0 Tc (g)O) Tj
/F1+3 7.44 T'TD 0.12 T7.44 0 TD 0.

L
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PLC 变频器 PLC变频器 变频器

t(ms)

3.5char Pb.04$定 3.5char 5ms以.

Z令 响应 Z令

PLC

 
消息帧如下m/： 

/B 变频器地址 Z令编号 数据内o CRCWX 2_ 

e隔3.5char以. 1 char 1 char n char 2 char e隔3.5char以. 

数据WX采用CRC-16，整个信息参与WX，CRCWX的计算方(如下: 

1~8般 CRC-16 计算2vB值为 0，通讯zw系列的vB值$定为 1。(16 位都是 1) 

2~q变频器地址的 LSB 为 MSB，最后的数据 MSB 用 LSB 计算CRC-16。 

3~变频器的响应Z令3^计算 CRC-16，与响应Z令中的 CRC-16 进行对!。 

2、MODBUS-ASCII>式 

使用ASCII>式，帧头为冒号}:~字A}ASCIIt 3AH~，帧尾为g车H行A}ASCIIt 0DH,0AH~。

除了帧头F帧尾之外，可以使用的传输字A是十六进制的0)9，A)F}仅大写~，全j以ASCIIt方式

发送，先发送高4位，后发送低4位。数据采用LRCWX，变频器地址、Z令、数据内o参与WX，WX

等于:有参与WX数据的字AF}舍弃进位位~的=t。8帧传送完成2e最#不能超过1|，s+t

n为传输o~。实际应答"2不/于1ms。8个典型帧如下:/： 

/B位 变频器地址 Z令编号 数据内o LRCWX 2_A 

1 char}3AH~ 2 char 2 char n char 2 char 2 char}0DH，0AH~ 
 

变频器地址' 

变频器地址 (0)31)，$定为02，收到ghZ令，都不I_。 
 
l Z令编号 

本系列变频器支#的 MODBUSZ令编号有以下 4 种： 

Z令编号 
(16 位 ) 

功能 
Z令#度  常响应#度 异常响应#度 

最/字节数 最大字节数 最/字节数 最大字节数 最/字节数 最大字节数 
03H 读出记R 8 8 7 7 5 5 
06H 写单个字 8 8 8 8 5 5 
08H g环测试 8 8 8 8 5 5 
10H 写V记R 11 11 8 8 5 5 
 

l 指令应U举例 
注：下文指令内容全部为16进制数据； 

[03H]  

读;单个字Z令：从:Z定的编号中，读;1个字的记R内o。记R内ob为高 8 位F低 8 位，q,序成为响

应内o的8jb。 
例：读;1号变频器的状态。 
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RTU>式： 

Z令内o  常响应内o 异常响应内o

变 频 器 地 址 01
指 令 编 号 03

起 始
地 址

高 位 00
低 位 20

地 址
个 数

高 位 00
低 位 01

CRC
高 位 85
低 位 C0

变 频 器 地 址 01
指 令 编 号 03
数 据 个 数 02

数 据
内 容

高 位 00
低 位 C1

CRC
高 位 79
低 位 D4

变 频 器 地 址 01
指 令 编 号 83
异 常 编 号 03

CRC
高 位 01
低 位 31

45：数据个数是地址个数的2q  
ASCII>式： 
Z    令：3A 3031 3033 3030 3230 3030 3031 4442 0D0A    }LRCWX：DB~ 
 常响应：3A 3031 3033 3032 3030 4331 3339 0D0A        }LRCWX：39~ 
异常响应：3A 3031 3833 3033 3739 0D0A                 }LRCWX：79~ 
 [06H] 

写V单个字Z令：写单个字到Z定寄存器中，在Z定的寄存器.储存Z定的数据，储存数据(T在记R编号,序

中，q高 8 位，低 8 位的,序k列Z令内o。 
例：�动1号变频器运行。 
RTU>式： 

Z令内o  常响应内o 异常响应内o

变频器地址 01
指令编号 06

起始
地址

高位 00
低位 01

数据
内容

高位 00
低位 01

CRC
高位 19
低位 CA

变频器地址 01
指令编号 86
异常编号 02

CRC
高位 C3
低位 A1

变频器地址 01
指令编号 06

起始
地址

高位 00
低位 01

数据
内容

高位 00
低位 01

CRC
高位 19
低位 CA

 
ASCII>式： 
Z    令：3A 3031 3036 3030 3031 3030 3031 4637 0D0A    }LRCWX：F7~ 
 常响应：3A 3031 3036 3030 3031 3030 3031 4637 0D0A    }LRCWX：F7~ 
异常响应：3A 3031 3836 3032 3737 0D0A                 }LRCWX：77~ 
 [08H] 

gW测试Z令：Z令内otb样以响应}式CJ，用于f控制器与变频器e的信号6送测试。测试编号，数据可

使用g5值。 
例：gWCJ测试 
RTU>式： 
Z令内o  常响应内o 异常响应内o

变频器地址 01
指令编号 08

测试
数据

高位 00
低位 00

测试
数据

高位 12
低位 34

CRC
高位 ED
低位 7C

变频器地址 01
指令编号 88
异常编号 03

CRC
高位 06
低位 01

变频器地址 01
指令编号 08

测试
数据

高位 00
低位 00

测试
数据

高位 12
低位 34

CRC
高位 ED
低位 7C

 
ASCII>式： 
Z    令：3A 3031 3038 3030 3030 3132 3334 4231 0D0AA03
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 [10H] 

写V单个字Z令：写内o到Z定寄存器中，在Z定的寄存器.写VZ定的数据，写V数据(T在记R编号,序中，

q高 8 位，低 8 位的,序k列Z令内o。 
例：$定频率为 50.00Hz。 
RTU>式： 

Z令内o  常响应内o 异常响应内o

变频器地址 01
Z令编号 10

起始
地址

高位 00
低位 02

地址
个数

高位 00
低位 01

数据个数 02

数据
内容

高位 13
低位 88

CRC
高位 AA
低位 E4

变频器地址 01
指令编号 90
异常编号 03

CRC
高位 0C
低位 01

45：数据个数是地址个数的2q

变频器地址 01
指令编号 10

起始
地址

高位 00
低位 02

地址
个数

高位 00
低位 01

CRC
高位 A0
低位 90

 
ASCII>式： 
Z    令：3A 3031 3130 3030 3032 3030 3031 3032 3133 3838 3446 0D0A   }LRCWX：4F~ 
 常响应：3A 3031 3130 3030 3032 3030 3031 4543 0D0A                 }LRCWX：EC~ 
异常响应：3A 3031 3930 3033 3643 0D0A                              }LRCWX：6C~ 
 [10H] 

数据保存Z令： 写功能参数对应的MODBUS寄存器地址到保存K用地址0x00FF中，t参数内o保存到EEPROM，

J$于^_的ENTER，t数据保存掉电3不IJ。q高 8 位，低 8 位的,序k列Z令内o。00FFH为数据保存

K用，Pb.06=02有效。 
例：$定P0.02为30.0Hz， 保存到EEPROM。 
RTU>式： 

变频器地址 01
指令编号 10

起始地址
高位 01
低位 02

地址个数
高位 00
低位 01

数据个数 02

数据内容
高位 0B
低位 B8

CRC
高位 B0
低位 30

变频器地址 01
指令编号 90
异常代码 23

CRC
高位 0D
低位 D9

Z令内o Z令内o 异常响应内o

}保存数据~}写V频率~

变频器地址 01
指令编号 10

数据内容

指

令

数据内容
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RTU>式： 

Z令内o  常响应内o 异常响应内o

变频器地址 01
Z令编号
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参数保存 [ 输VZ令 ]}可写V~ 

记R编号 Y称 内o $定b围 v期值 
00FFH 输VZ令 功能ym中MODBUS地址 0100H ) 0FFFH — 

注： 

06号F10号写V数据Z令，It数据写VRAM中运行，对本w运行有效。掉电后再�动，+.w写V

的数据无效。0需掉电电前际电前本在在
。矩采列际前的器际际前便功
的器际了电前便定前本前用实、前便在
。矩采列采前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用数、前便在
。矩采列的前的器际际前便功
的器际际前本前便定前用稳、前维外无电及据0V数电
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MODBUS地址 Y称 bit 内o 
0026H AI2>拟量输V(V)，0~10.00V对应0~1000 
0027H 输出电流 (A) 
0028H 输出电@ (V) 
0029H $定频率Hz 
002AH 保j 

002BH 
 

多功 
能输 
Vw 
x状 
态 

0 wxX1                       1：闭            0：W 
1 wxX2                       1：闭            0：W 
2 wxX3                       1：闭            0：W 
3 wxX4                       1：闭            0：W 
4 wxX5                       1：闭            0：W 
5 wxX6                       1：闭            0：W 

6-F } 保j ~ 
002CH (保j) 

002DH 

多功

能输

出状

态 

0 DO                           1：”ON”        0：”OFF” 
1 保j 
2 TA-TB-TC 继电器              1：”ON”        0：”OFF” 

3-F 保j 
002EH AO1>拟量输出}V~0~10.00V对应0~1000 
002FH 保j 
0030H 保j 
0031H 直流k线电@ 
0032H 输出转矩 
0033H $前转速 
0034H $定转速 
0035H 运行线速度 
0036H $定线速度 
0037H 输出功率 
0038H PID CJ量(% ) 
0039H PID 输V量(% ) 
003AH 保j 
003BH 保j 
003CH 外j计数值 

003D-003FH (保j) 
0040-004AH wx状态，0040HZ004AHyw对应002BH的BIT0-BITA位 
004B-00FEH (保j) 

 
l Modbus 寄存器地址m: 

功能tm参数编号(十进制 DEC) Modbus 寄存器地址(十六进制 HEX) 

(确n保存) (00FFH) 

(Z令数据) (0001H)001FH) 

(监视内o) (0020H)004FH) 

P0.00)P0.19 0100H) 0113H 

P1.00)P1.24 0200H) 0218H 

P2.00)P2.55 0300H) 0337H 

P3.00)P3.36 0400H) 0424H 

P4.00)P4.35 0500H) 0523H 

P5.00)P5.36 0600H) 0624H 

P7.00)P7.33 0800H) 0821H 

P8.00)P8.28 0900H) 091CH 

P9.00)P9.25 0A00H) 0A19H 

PA.00)PA.31 Tf
6.242B76 0 TD 0.12 Tc (0A) Tj
-0.12 Tc (0) Tj
0.12 Tc (0H) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 TD ( ) Tj
-0.12 B76 0 TD 0.12 Tcc (A) Tj
-0.12 Ec (1) Tj
0.12 Tc (9) Tj
-0.12 T964 0.Tj
ET
35.28 104.64 0.964 0.48e f
35.76 104.64 124.5964 0.Tj
ET
35.28 104.64 0.964 0. re f
160.8 104.64 2964 0.Tj
ET
35.28 104.642 T87.3648 re f
35.28 96.24 0.87.3648 re f
35.28 964 287.3648 re f
35.28 96.24 0.48 .2 0e f
BT
78.48 b9.28 TD 0.12 Tc (PA) Tj
-0.12 Tc (.) Tj
0.12 Tc (00) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 Tb (P) Tj
-0.12 Tc (A) Tj
0.12 T0 (.) Tj
-0.12 Tc (28 ) Tj
149Tc (1) Tj
0.12 T (0A) Tj
-0.12 Tc (0) Tj
0.12 Tc (0H) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 TD ( ) Tj
-0.12 Tc (1) Tj
0.12 T (0A) Tj
-0.12 07.04 TD 0.12 Tcc (9) Tj
-0.12 T86.88.Tj
ET
35.28 104.64 0.86.88.48e f
35.76 104.64 124.586.88.Tj
ET
35.28 104.64 0.86.88. re f
160.8 104.64 286.88.Tj
ET
35.28 104.642 T4 0.488 re f
35.28 96.24 0.4 0.488 re f
35.28 964 24 0.488 re f
35.28 96.24 0.487.2 0.e f
BT
78.48 Tc (1) Tj
0.12 T (PA) Tj
-0.12 Tc (.) Tj
0.12 Tc (00) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 TC (P) Tj
-0.12 Tc (9) Tj
0.12 Tc (.) Tj
-0.12 Tc (33 ) Tj
149Dc (1) Tj
0.12 T (0A) Tj
-0.12 Tc (0) Tj
0.12 Tc (0H) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 TD ( ) Tj
-0.12 Dc (1) Tj
0.12 Tc (A) Tj
-0.12 16.16 TD 0.12 Tcc (9) Tj
-0.12 T78.Tj
ET
35.28 104.64 0.78.48e f
35.76 104.64 124.578.Tj
ET
35.28 104.64 0.78. re f
160.8 104.64 278.Tj
ET
35.28 104.642 T69.3648 re f
f
35.28 114 0.469.3648 re f
f
35.28 64 269.3648 re f
f
35.28 6.24 0.48622 0e f
BT
78.48 dc (1) Tj
0.12 T (PA) Tj
-0.12 Tc (.) Tj
0.12 Tc (00) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 Td (P) Tj
-0.12 Tc (A) Tj
0.12 Tc7(.) Tj
-0.12 Tc (33 ) Tj
149Ec (1) Tj
0.12 T (0A) Tj
-0.12 Tc (0) Tj
0.12 Tc (0H) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 TD ( ) Tj
-0.12 Ec (1) Tj
0.12 Tc (8) Tj
-0.12 56.16 TD 0.12 Tcc (9) Tj
-0.12 T68.88.Tj
ET
35.28 104.64 0.68.88.48e f
35.76 104.64 124.568.88.Tj
ET
35.28 104.64 0.68.88. re f
160.8 104.64 268.88.Tj
ET
35.28 104.642 T600.488 re f
35.28 94 124.5600.488 re f
35.28 964 2600.488 re f
35.28 96.24 0.48532 0.e f
BT
78.48 Ec (1) Tj
0.12 T (PA) Tj
-0.12 Tc (.) Tj
0.12 Tc (00) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 TE (P) Tj
-0.12 Tc (A) Tj
0.12 T1 (.) Tj
-0.12 Tc (25 ) Tj
149Fc (1) Tj
0.12 T (0A) Tj
-0.12 Tc (0) Tj
0.12 Tc (0H) Tj
/F1+6 6.48 Tf
16.56 0 TD ()) Tj
/F1 6.48 Tf
6.24 0 TD ( ) Tj
-0.12 Fc (1) Tj
0.12 T (0A) Tj
-0.12 Fc (1) Tj
0.12 Tc (9) Tj
-0.12 T60.Tj
ET
35.28 104.64 0.60.48e f
35.76 104.64 124.560.Tj
ET
35.28 104.64 0.60. re f
160.8 104.64 260.Tj
ET
35.28 104.642 T51.648 re f
35.28 96642 T51.1
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#录5  变频器保+单 

变频器保+单 
 

用户Y： 
用户地址： 
联系人： 电话： 
邮编： 传真： 
型号： 编号： 

U买日期：  年     月    日 @A日期：  年     月    日 
 
@A状7 
电机：      KW        极 电机用H： 
@A发E2e：sV电U   d载   负载   "     {|： 
@A现%： 
@A`/： OC   OL   OU   OH   LU   无   {|： 
使用控制wx： 
复位后运行：  可     不可 输出电@：   有     无 
总工作2e:           /2 @A频率： 

 
安装]合67 
电U电@：    U-V       V，   V-W      V，W-U       V 
变@器o量：           KVA 变频器接地：    有     无 
v电U距N：             m v电机距N：           m 
振动：  无     8般      强 @土：   无     8般   多 
{|67： 

 


